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1 - AVVERTENZE PER LA SICUREZZA

A ATTENZIONE!

ISTRUZIONI ORIGINALI - importanti istruzioni di sicurezza. Se-
guire tutte le istruzioni perché una scorretta installazione puo
portare a lesioni gravi! Conservare queste istruzioni.

Leggere attentamente le istruzioni prima di eseguire l'installazione.

trica e rivolgersi al Servizio Assistenza Key Automation. L'utilizzo
dell’automazione in tali condizioni puo causare situazioni di pericolo;

non mettere i vari componenti dell’automazione vicino a fonti di ca-
lore né esporli a fiamme libere. Tali azioni possono danneggiarli ed
essere causa di malfunzionamenti, incendio o situazioni di pericolo;

La progettazione e la fabbricazione dei dispositivi che com- A ATTENZIONE!

pongono il prodotto e le informazioni contenute nel presente
manuale rispettano le normative vigenti sulla sicurezza. Cio
nonostante un’installazione e una programmazione errata pos-
sono causare gravi ferite alle persone che eseguono il lavoro
e a quelle che useranno I'impianto. Per questo motivo, durante
'installazione, & importante seguire attentamente tutte le istru-
zioni riportate in questo manuale.

Non procedere con l'installazione se si hanno dubbi di qualunque
natura e richiedere eventuali chiarimenti al Servizio Assistenza Key
Automation.

Per la legislazione Europea la realizzazione di una porta auto-
matica o un cancello automatico deve rispettare le norme pre-
viste dalla Direttiva 2006/42/CE (Direttiva Macchine) e in parti-
colare, le norme EN 12445; EN 12453; EN 12635 e EN 13241-1,
che consentono di dichiarare la conformita dell’automazione.

In considerazione di cio, il collegamento definitivo dell’automatismo
alla rete elettrica, il collaudo dell'impianto, la sua messa in servizio
e la manutenzione periodica devono essere eseguiti da personale
qualificato ed esperto, rispettando le istruzioni riportate nel riquadro
“Collaudo e messa in servizio dell’automazione”.

Inoltre, egli dovra farsi carico di stabilire anche le prove previste in
funzione dei rischi presenti e dovra verificare il rispetto di quanto
previsto da leggi, normative e regolamenti: in particolare, il rispetto
di tutti i requisiti della norma EN 12445 che stabilisce i metodi di
prova per la verifica degli automatismi per porte e cancelli.

A ATTENZIONE'!

Prima di iniziare I'installazione, effettuare le seguenti analisi e
verifiche:

verificare che i singoli dispositivi destinati all’automazione siano
adatti allimpianto da realizzare. Al riguardo, controllare con partico-
lare attenzione i dati riportati nel capitolo “Caratteristiche tecniche”.
Non effettuare I'installazione se anche uno solo di questi dispositivi
non & adatto all’uso;

verificare se i dispositivi acquistati sono sufficienti a garantire la si-
curezza dell'impianto e la sua funzionalita;

eseguire I'analisi dei rischi che deve comprendere anche I'elenco dei
requisiti essenziali di sicurezza riportati nell’Allegato | della Direttiva
Macchine, indicando le soluzioni adottate. L’analisi dei rischi & uno
dei documenti che costituiscono il fascicolo tecnico dell’automazio-
ne. Questo dev'essere compilato da un installatore professionista.

Considerando le situazioni di rischio che possono verificarsi
durante le fasi di installazione e di uso del prodotto &€ necessa-
rio installare 'automazione osservando le seguenti avvertenze:

non eseguire modifiche su nessuna parte dell’automatismo se non
quelle previste nel presente manuale. Operazioni di questo tipo
possono solo causare malfunzionamenti. Il costruttore declina ogni
responsabilita per danni derivanti da prodotti modificati arbitraria-
mente;

evitare che le parti dei componenti dell’automazione possano venire
immerse in acqua o in altre sostanze liquide. Durante l'installazio-
ne evitare che i liquidi possano penetrare all'interno dei dispositivi
presenti;

se il cavo di alimentazione risulta danneggiato esso deve essere
sostituito dal costruttore o dal suo servizio di assistenza tecnica o
comunque da una persona con qualifica similare in modo da preve-
nire ogni rischio;

se sostanze liquide penetrano all'interno delle parti dei componenti
dellautomazione, scollegare immediatamente 'alimentazione elet-

L’unita deve essere scollegata dalla fonte di alimentazione du-
rante la pulizia, la manutenzione e la sostituzione di componen-
ti. Se il dispositivo di sconnessione non é a vista, apporre un
cartello con la seguente dicitura: “MANUTENZIONE IN
CORSO”;

tutti i dispositivi devono essere collegati ad una linea di alimentazio-
ne elettrica dotata di messa a terra di sicurezza;

il prodotto non puo essere considerato un efficace sistema di prote-
zione contro l'intrusione. Se desiderate proteggervi efficacemente, &
necessario integrare I'automazione con altri dispositivi;

il prodotto pud essere utilizzato esclusivamente dopo che & stata
effettuata la “messa in servizio” del’automazione, come previsto nel
paragrafo “Collaudo e messa in servizio dell’'automazione”;

prevedere nella rete di alimentazione dell'impianto un dispositivo di
disconnessione con una distanza di apertura dei contatti che con-
senta la disconnessione completa nelle condizioni dettate dalla ca-
tegoria di sovratensione III;

per la connessione di tubi rigidi e flessibili o passacavi utilizzare rac-
cordi conformi al grado di protezione IP55 o superiore;

'impianto elettrico a monte dell’automazione deve rispondere alle
vigenti normative ed essere eseguito a regola d’arte;

I'apparecchio puo essere utilizzato da bambini di eta non inferiore a
8 anni e da persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o mentali,
o prive di esperienza o della necessaria consapevolezza, purché
sotto sorveglianza oppure dopo che le stesse abbiano ricevuto istru-
zioni relative all’'uso sicuro dell’apparecchio e alla comprensione dei
pericoli ad esso inerenti;

prima di avviare I'automazione assicurarsi che le persone non siano
nelle immediate vicinanze;

prima di procedere a qualsiasi operazione di pulizia e manutenzione
dell’'automazione eseguire la disconnessione dalla rete elettrica;

fare particolare attenzione per evitare lo schiacciamento tra la parte
guidata ed eventuali elementi fissi circostanti;

i bambini devono essere sorvegliati per sincerarsi che non giochino
con I'apparecchio.

I'apparecchio non puo essere utilizzato con una porta guidata che
incorpora una porte pedonale.

A ATTENZIONE'!

Esaminare periodicamente I'impianto per verificare la presenza
di sbilanciamenti e segni di usura meccanica, danneggiamento
di cavi, molle, parti di sostegno.

Non utilizzare se & necessaria riparazione o regolazione.

A ATTENZIONE'!

Il materiale dell’imballaggio di tutti i componenti dell’automa-
zione deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa
presente a livello locale.

KEY AUTOMATION si riserva il diritto di modificare le presenti
istruzioni qualora necessario, queste e/o versione superiore si
possono trovare sul sito www.keyautomation.it




2 - INTRODUZIONE AL PRODOTTO

2.1 - Descrizione del prodotto J
| motoriduttori RAY sono destinati all'installazione in impianti di tecniche.
automazione per cancelli con ante battenti. E’ vietato I'utilizzo dei motoriduttori per applicazioni differenti da
| motoriduttori RAY sono progettati e costruiti per il montaggio su quelle sopra indicate.
ante battenti nei limiti di peso riportati nella tabella delle specifiche
2.2 - Modello e caratteristiche tecniche /
RAY2524 Motoriduttore per ante a battente con lunghezza max 3 m e peso 150 Kg, 24 Vdc
RAY4024E Motoriduttore per ante a battente con lunghezza max 4 m e peso 300 Kg con encoder, 24 VVdc
RAY40 Motoriduttore per ante a battente con lunghezza max 4 m e peso 300 Kg, 230 Vac
RAY40110 Motoriduttore per ante a battente con lunghezza max 4 m e peso 300 Kg, 110 Vac
RAY2224 Motoriduttore per ante a battente con lunghezza max 3 m e peso 150 Kg, 24 Vdc
RAY4024R Motoriduttore per ante a battente con lunghezza max 4 m e peso 150 Kg, 24 Vdc, reversibile
RAY3024F Motoriduttore per ante a battente con lunghezza massina 3 m e peso 150 Kg, motore 24 Vdc con encoder
DATITECNICI RAY2524 V4028 RAY40 | RAY40110 | RAY2224 | RAY4024R | RAY3024F
Velocita 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3cm/s 3,8 cm/s
Forza di spinta 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N
Ciclo di lavoro 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%
w Tempo di apertura a 90° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*
am| Corsa utile 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm
SN Centrale di comando 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 | CT202 24 14AB2 14AB2F
LZ) Alimentazione 24 Vdc 24 Vdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 Vdc
I} Assorbimento motore 3,5A 5A 1,2A 2,2A 35A 5A 5A
E Potenza assorbita 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W
am| Condensatore - - 8 uF 20 uF - - -
% Termoprotezione - - 150 °C 150 °C - - -
) Luce integrata si si - - - si si
Y Grado di protezione IP44 P44 1P44 IP44 IP44 P44 P44
% Dimensioni (L - P - H) 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104
mm mm mm mm mm mm mm
Peso 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Temperatura di esercizio -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Livello emissione sonora < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)
* con quote di installazione ottimali

3 - VERIFICHE PRELIMINARI

Prima di installare il prodotto verificare e controllare i seguenti punti:

- Controllare che la movimentazione manuale del cancello o della
porta sia fluida e priva di zone di maggiore attrito o vi sia rischio di
- Controllare che il cancello o la porta siano adatti ad essere auto- deragliamento dello stesso
matizzati

- Controllare che il cancello o la porta siano in equilibrio e rimanga-
- Il peso e la dimensione del cancello o della porta devono rientrare no quindi fermi se lasciati in qualsiasi posizione
nei limiti d'impiego massimi consentiti indicati in Fig.2
- Verificare che la linea elettrica a cui sara collegato il prodotto sia
provvista di opportuna messa a terra di sicurezza e protetta da un

dispositivo magnetotermico e differenziale

- Controllare la presenza e la solidita degli arresti meccanici di sicu-
rezza del cancello o della porta

- Verificare che la zona di fissaggio del prodotto non sia soggetta
ad allagamenti

- Prevedere nella rete di alimentazione dell'impianto un dispositi-
vo di disconnessione con una distanza di apertura dei contatti che
consenta la disconnessione completa nelle condizioni dettate dalla
- Condizioni di elevata acidita o salinita o la vicinanza a fonti di calo- categoria di sovratensione Il
re potrebbero causare malfunzionamenti del prodotto

- Verificare che tutto il materiale utilizzato per l'installazione sia con-
- In caso di condizioni climatiche estreme (per esempio in presenza forme alle normative vigenti
di neve, ghiaccio, elevata escursione termica, temperature eleva-
te) gli attriti potrebbero aumentare e quindi la forza necessaria per
la movimentazione e lo spunto iniziale potrebbe essere superiori a

quella necessaria in condizioni normali.




®

4 - INSTALLAZIONE DEL PRODOTTO

4.1 - Installazione

7

A ATTENZIONE'!

L’installatore deve verificare che il range di temperature ripor-
tato sul dispositivo di automazione sia adatto per la posizione
in cui lo si deve installare.

A ATTENZIONE!

L’automazione deve essere necessariamente dotata di un bor-
do sensibile a protezione di tutti i punti di possibile schiac-
ciamento (mani, piedi...) nel rispetto dei requisiti previsti dalla
norma EN 13241-1.

A ATTENZIONE'!

Il cancello deve essere dotato di fermi di arresto in apertura e
in chiusura che impediscano I’extracorsa del cancello stesso.

Prima di procedere con l'installazione, verificare l'integrita del pro-
dotto e che tutti i componenti siano presenti nella confezione (Fig.3).
Verificare inoltre che la zona di fissaggio del motoriduttore sia com-
patibile con le dimensioni di ingombro (Fig.1).

Verificare I'angolo di apertura, consentito in base ai punti di fissag-
gio delle staffe, tramite il grafico in Fig.4 per I'apertura verso l'inter-
no. Nel caso di apertura verso 'esterno fare riferimento al grafico in
Fig.4.1.

In Fig.6 € rappresentato un esempio di installazione tipica:

Motoriduttori (1)

Fotocellule (2)

Colonnine per fotocellule (3)
Lampeggiante con antenna incorporata (4)
Selettore a chiave o tastiera digitale (5)
Centrale di comando (6)

Bordo sensibile (7)

4.2 - Installazione staffa di fissaggio posteriore con apertura verso I'interno

4

La posizione di fissaggio della staffa posteriore viene determinata in
base al grafico (Fig.4a).

Importante: sono da preferire quelle installazioni in cui valori di “A” e
“B” (Fig.4a) siano il piu possibilie simili tra loro (l.0.=linea ottimale).
Individuare la quota C trovata e tracciare una linea orizzontale che
determina il valore della quota B(*), come mostrato nell’esempio di
fig.4b; il punto d’incrocio con la linea “.0.” (linea ottimale) determina
il valore dell’angolo di apertura; da questo punto, tracciare una linea
verticale come mostrato nell’esempio di fig.4b per determinare il va-
lore della quota A.

Se I'angolo trovato non corrisponde alle proprie esigenze, occorre
adeguare la quota A ed eventualmente la quota B, in modo che siano
simili tra loro.

(*) Si consiglia di non utilizzare valori della quota B al di sotto della
linea “l.s.”

Se necessario, tagliare la staffa posteriore (Fig.7) fino ad ottenere il
valore “B”, dopodiche saldarla alla staffa di fissaggio a muro.
Fissare infine la staffa di fissaggio a muro tramite saldatura, viti o
tasselli (non compresi).

4.3 - Installazione staffa di fissaggio anteriore con apertura verso l'interno

7

La staffa anteriore deve essere fissata all'anta in base alla quota “E”
della tabella 1 (Fig.5)
Nota: se si monta il finecorsa di chiusura ridurre la quota “E” di

40mm.
La staffa anteriore deve essere fissata alla stessa altezza della staf-
fa posteriore (Fig.8).

4.4 - Installazione staffa di fissaggio posteriore con apertura verso 'esterno

4

Per I'apertura verso 'esterno & necessario I'accessorio EXRB. In-
dividuare la quota “C1”. Nel caso in cui la quota “C1” sia minore o
uguale di 130 mm fare riferimento Fig 5.1A, nel caso in cui sia mag-
giore di 130 mm, fare riferimento alla Fig 5.1B.

Per determinare il valore della quota “B1” traccia una linea orizzon-

tale dal il valore della quota “C1” (Fig.4.1); il punto di incrocio tra le
aree del grafico determina i possibili valori della quota “A1”.

Dopo aver fissato la staffa di fissaggio posteriore al muro, avvita le
staffe opzionali EXRB come riportato sulla Fig 5.1A o Fig 5.1B.

4.5 - Installazione staffa di fissaggio anteriore con apertura verso I'esterno

7

La staffa anteriore deve essere fissata all’anta in base alle quote
“E1” (Tab.2, Fig.5.1) e deve essere fissata alla stessa altezza della

staffa posteriore (Fig.8).




4.6 - Installazione del motoriduttore

4

Aprire lo sportello di sblocco e svitare le n. 2 viti che fissano il coper-
chio posteriore (Fig. 9A).

Togliere il coperchio superiore facendolo prima scorrere leggermen-
te allindietro (Fig. 9A)

Poggiare il motoriduttore alla staffa posteriore e inserire la vite di

fissaggio (Fig.9B).

Inserire il perno della staffa di scorrimento nella boccola della staffa
anteriore e fissarlo tramite la vite e la rondella in dotazione (Fig.9C).
Serrare senza forzare con il dado e la rondella la vite della staffa
posteriore montata precedentemente (Fig.9D).

[T4.7 - Connessioni elettriche

7

Allentare il pressa cavo ed inserire il cavo di alimentazione
(Fig.13).

Collegare i fili del cavo di alimentazione alla morsettiera secondo lo
schema elettrico di (Fig.14/14a).

Riavvitare il pressa cavo.

Rimettere il coperchio superiore facendolo prima scorrere legger-
mente in avanti.

Aprire lo sportello e avvitare le n.2 viti che fissano il coperchio
posteriore.

4.8 - Regolazione del finecorsa meccanico in apertura

7

Sbloccare il motoriduttore (Fig.11).

Allentare la vite del finecorsa meccanico fino a quando il finecorsa
€ in grado di scorrere.

Aprire manualmanete I'anta fino al punto di apertura desiderato.
Portare il finecorsa meccanico in battuta al perno della staffa di
scorrimento e fissarlo in posizione tramite la vite (Fig.12).

Nel caso si debba regolare anche il finecorsa meccanico in chiusu-
ra (opzionale FCRAY), ripetere la stessa procedura, portando que-
sta volta, manualmente I’ anta fino al punto di chiusura desiderato.
N.B. La corsa utile si riduce di 40 mm per ogni finecorsa installato.

4.9 - Sostituzione led - 24 Vdc

7

Togliere I'alimentazione elettrica.

Con l'aiuto di un cacciavite svitare la vite inferiore (Fig.15a).
Estrarre la mascherina e sfilare la striscia led (Fig.15a).
Scollegare il connettore (Fig.15b).

Collegare i nuovi led e inserirli nella mascherina.
Inserire la mascherina inserendo prima il lato guarnizione e succes-
sivamente fissandola con la vite.

5 - COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO DELL’AUTOMAZIONE

Il collaudo dell'impianto va eseguito da un tecnico qualificato che
deve effettuare le prove richieste dalla normativa di riferimento in
funzione dei rischi presenti, verificando il rispetto di quanto previsto

dalle normative, in particolare la norma EN12445 che indica i meto-
di di prova per gli automatismi per porte e cancelli.

5.1 Collaudo

4

Tutti i componenti dell'impianto devono essere collaudati seguendo
le procedure indicate nei rispettivi manuali di istruzioni

Controllare che siano rispettate le indicazioni del Capitolo 1 —Avver-
tenze per la sicurezza

Controllare che il cancello o la porta si possano muovere libera-
mente una volta sbloccata I'automazione e che siano in equilibrio e
rimangano quindi fermi se lasciati in qualsiasi posizione

Controllare il corretto funzionamento di tutti i dispositivi collegati (fo-
tocellule, bordi sensibili, pulsanti di emergenza, altro) effettuando
delle prove di apertura, chiusura e arresto del cancello o della porta
tramite i dispositivi di comando collegati (trasmettitori, pulsanti, se-
lettori)

Effettuare le misurazioni della forza d’impatto come previsto dalla
normativa EN12445 regolando le funzioni di velocita, forza motore e
rallentamenti della centrale nel caso in cui le misurazioni non diano
i risultati desiderati fino a trovare il giusto settaggio

5.2 Messa in servizio

4

A seguito del positivo collaudo di tutti (e non solo di alcuni) i disposi-
tivi dell'impianto si pud procedere con la messa in servizio

E’ necessario realizzare e conservare per 10 anni il fascicolo tecni-
co dell'impianto che dovra contenere lo schema elettrico, il disegno
o foto dellimpianto, I'analisi dei rischi e le soluzioni adottate, la di-
chiarazione di conformita del fabbricante di tutti i dispositivi collega-
ti, i manuale istruzioni di ogni dispositivo e il piano di manutenzione
dell'impianto

Fissare sul cancello o la porta una targa indicante i dati dell'automa-
zione, il nome del responsabile della messa in servizio, il numero di
matricola e I'anno di costruzione, il marchio CE

Fissare una targa che indichi le operazioni necessarie per sbloccare
manualmente I'impianto

Realizzare e consegnare all’'utilizzatore finale la dichiarazione di
conformita , le istruzioni e avvertenze d’uso per I'utilizzatore finale e
il piano di manutenzione dell'impianto

Accertarsi che I'utilizzatore abbia compreso il corretto funzionamen-
to automatico, manuale e di emergenza dell’automazione.

Informare anche in forma scritta I'utilizzatore finale sui pericoli e ri-
schi ancora presenti
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1 - SAFETY WARNINGS

A ATTENTION!

ORIGINAL INSTRUCTIONS - important safety instructions. Fol-
low the instructions since incorrect installation can lead to se-
vere inquiry! Save these instructions.

Read the instructions carefully before proceeding with installation.

The design and manufacture of the devices making up the
product and the information in this manual are compliant with
current safety standards. However, incorrect installation or
programming may cause serious injury to those working on or
using the system. Compliance with the instructions provided
here when installing the product is therefore extremely impor-
tant.

If in any doubt regarding installation, do not proceed and contact the
Key Automation Technical Service for clarifications.

Under European legislation, an automatic door or gate system
must comply with the standards envisaged in the Directive
2006/42/EC (Machinery Directive) and in particular standards
EN 12445; EN 12453; EN 12635 and EN 13241-1, which enable
declaration of presumed conformity of the automation system.

Therefore, final connection of the automation system to the electri-
cal mains, system testing, commissioning and routine maintenance
must be performed by skilled, qualified personnel, in observance of
the instructions in the “Testing and commissioning the automation
system” section.

The aforesaid personnel are also responsible for the tests required
to verify the solutions adopted according to the risks present, and for
ensuring observance of all legal provisions, standards and regula-
tions, with particular reference to all requirements of the EN 12445
standard which establishes the test methods for testing door and
gate automation systems.

A ATTENTION!

Before starting installation, perform the following checks and
assessments:

ensure that every device used to set up the automation system is
suited to the intended system overall. For this purpose, pay special
attention to the data provided in the “Technical specifications” sec-
tion. Do not proceed with installation if any one of these devices is
not suitable for its intended purpose;

check that the devices purchased are sufficient to guarantee system
safety and functionality;

perform a risk assessment, including a list of the essential safety
requirements as envisaged in Annex | of the Machinery Directive,
specifying the solutions adopted. The risk assessment is one of the
documents included in the automation system’s technical file. This
must be compiled by a professional installer.

Considering the risk situations that may arise during instal-
lation phases and use of the product, the automation system
must be installed in compliance with the following safety pre-
cautions:

never make modifications to any part of the automation system other
than those specified in this manual. Operations of this type can only
lead to malfunctions. The manufacturer declines all liability for da-
mage caused by unauthorised modifications to products;

if the power cable is damaged, it must be replaced by the manufac-
turer or its after-sales service, or in all cases by a person with similar
qualifications, to prevent all risks;

do not allow parts of the automation system to be immersed in water
or other liquids. During installation ensure that no liquids are able to
enter the various devices;

should this occur, disconnect the power supply immediately and
contact a Key Automation Service Centre. Use of the automation
system in these conditions may cause hazards;

never place automation system components near to sources of heat
or expose them to naked lights. This may damage system compo-
nents and cause malfunctions, fire or hazards;

A ATTENTION !

The drive shall be disconnected from its power source during
cleaning, maintenance and when replacing parts. If the discon-
nect device is not in a visible location, affix a notice stating:
“MAINTENANCE IN PROGRESS”:

connect all devices to an electric power line equipped with an
earthing system;

the product cannot be considered to provide effective protection
against intrusion. If effective protection is required, the automation
system must be combined with other devices;

the product may not be used until the automation system “commis-
sioning” procedure has been performed as specified in the “Automa-
tion system testing and commissioning” section;

the system power supply line must include a circuit breaker device
with a contact gap allowing complete disconnection in the conditions
specified by class Il overvoltage;

use unions with IP55 or higher protection when connecting hoses,
pipes or cable glands;

the electrical system upstream of the automation system must com-
ply with the relevant regulations and be constructed to good wor-
kmanship standards;

this appliance can be used by children aged from 8 years and above
and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or
lack of experience and knowledge if they have been given supervi-
sion or instruction concerning use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved,;

before starting the automation system, ensure that there is no-one
in the immediate vicinity;

before proceeding with any cleaning or maintenance work on the
automation system, disconnect it from the electrical mains;

special care must be taken to avoid crushing between the part ope-
rated by the automation system and any fixed parts around it;
children must be supervised to ensure that they do not play with the
equipment.

that the drive cannot be used with a driven part incorporating a wi-
cket door unless the drive can only be operated with the wicket door
in the safe position;

A ATTENTION !

Frequently examine the installation for imbalance where ap-
plicable and signs of wear or damage to cables, springs and
mounting.

Do not use if repair or adjustment is necessary.

A ATTENTION!

The automation system component packaging material must
be disposed of in full observance of current local waste dispo-
sal legislation.

KEY AUTOMATION reserves the right to amend these instruc-
tions if necessary; they and/or any more recent versions are

available at www.keyautomation.it
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2.1 - Description of the product

7

RAY gear motors are destined to be installed in systems for the
automation of gates with hinged doors.
RAY gear motors have been designed and constructed to be fitted
onto hinged doors within the weight limits indicated in the technical

specifications table.
The use of gear motors for applications which differ from those

indicated above is prohibited.

2.2 - Model and technical characteristics

7

Code Description

RAY2524 Gear motor for hinged doors with max length 3 m and weight 150 Kg, 24 Vdc

RAY4024E Gear motor for hinged doors with max length 4 m and weight 300 Kg with encoder, 24 Vdc

RAY40 Gear motor for hinged doors with max length 4 m and weight 300 Kg, 230 Vac

RAY40110 Gear motor for hinged doors with max length 4 m and weight 300 Kg, 110 Vac

RAY2224 Gear motor for hinged doors with max length 3 m and weight 150 Kg, 24 Vdc

RAY4024R Gear motor for hinged doors with max length 4 m and weight 150 Kg, 24 Vdc, reversible

RAY3024F Gear motor for hinged doors with max length 3 m and weight 150 kg, 24 Vdc with encoder
TECHNICAL DATA RAY2524  RAV4023 - RAYA0  RAY40110  RAY2224 | RAY4024R | RAY3024F
Speed 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3 cm/s 3,8 cm/s
Thrust force 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N

i Working cycle 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%

5z| Opening time at 90° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*

(@} Working stroke 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm

|<—( Control board 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 | CT202 24 14AB2 14AB2F

(O} Power supply 24 Vdc 24 VVdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 VVdc

== Absorption 3,5A 5A 1,2A 22A 35A 5A 5A

8 Engine power 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W

Wl Capacitor - - 8 uF 20 pF - - -

2 Thermoprotection - - 150 °C 150 °C - - -

=@ Integrated lights si si - - - si si

o Degree of protection P44 1P44 P44 P44 P44 1P44 P44

% . . 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104  844-100-104 | 844-100-104  844-100-104 | 844-100-104

@) Dimensions (L.- P - H) mm mm mm mm mm mm mm

L

= Weight 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Operating temperature -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Noise emission level < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)

* with optimized fixing dimensions

3 - PRELIMINARY CHECKS

Before installing this product, verify and check the following steps:

- Check that the gate or door are suitable for automation

starting point may be higher than under normal conditions.

- Check that the manual operation of gate or door is smooth and
friction-free and there is no risk of derailment of the same

- The weight and size of the gate or door must be within the maxi-

- Check that the gate or door are in equilibrium and stationary if left
in any position

mum permissible operating limits specified in Fig. 2

- Check the presence and strength of the security mechanical stops
of the gate or door - Check that the power line to supply the product is equipped with
proper grounding safety and protected by a magnetothermal and

- Check that the mounting area of the product is not subject to flood- differential security device

ing
- Provide the power system with a disconnecting device with a gap
of contacts enabling full disconnection under the conditions dictated
by the overvoltage category IlI.

- Conditions of high acidity or salinity or proximity to heat sources
could cause malfunction of the product

- Ensure that all materials used for the installation comply with cur-
rent regulations

- Extreme weather conditions (for example the presence of snow,
ice, high temperature range, high temperatures) may increase the
friction and therefore the force required for the handling and initial
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4 - PRODUCT INSTALLATION

4.1 - Installation

7

A ATTENTION !

The installer must verify that the working temperature range
stated on the automation device is suitable for the location
where it is installed.

A ATTENTION!

The automation system must be equipped with a pressure-sen-
sitive edge protecting all possible crushing points (hands, feet,
etc.) in accordance with the requirements of the EN 13241-1
standard.

A ATTENTION !

The gate must have limit stops in the open and closed posi-
tions which prevent it from travelling over the permitted limits.

Before proceeding with the installation, check the integrity of the
product and that all components are present in the package (Fig. 3).
Also make sure that the mounting area of the gear motor is

Also check that the gearmotor’s installation zone is compatible with
its overall dimensions (Fig.1).

Check the opening angle permitted by the bracket fixing points using
the graph in Fig.4 for inward opening. For outward opening, refer to
the graph in Fig.4.1.

Fig.6 shows a typical installation:

Gear motors (1)

Photocells (2)

Columns for photocells (3)
Flashing light with antenna (4)
Key switch or digital keypad (5)
Control unit (6)
Pressure-sensitive edge (7)

4.2 - Installing the rear fixing bracket with inward opening

7

The fixing position of the rear bracket is determined according to the
graph (Fig. 4).

Important: installations where the values of “A” and “B” (Fig. 4) are
as similar to each other as possible are preferred (l.0.= optimal line).
Identify dimension C found and trace a horizontal line that
determines the value of dimension B (*) as shown in the example
of fig. 4b; the meeting point with line “l.0.” (optimal line) determines
the value of the angle of maximum opening; from this point, trace a
vertical line as shown in the example of fig. 4b to determine the value

of dimension A.

If the angle found does not correspond to the requirements, adapt
dimension A and if necessary dimension B, so they are similar.

(*) Do not use values of dimension B below the line “I.s.”

If necessary, cut the rear bracket (Fig. 7) to obtain the value “B”, then
weld the fixing bracket to the wall.

Secure the bracket to the wall using welding, screws or bolts (not
included).

4.3 - Installing the front fixing bracket with inward opening

7/

The front bracket must be fixed to the door according to dimension
“E” of Table 1 (Fig.5).
Note: If you mount the closing limit switch, reduce the value “E” of

40 mm.
The front bracket must be fixed as the same height as the rear
bracket (Fig.8).

4.4 - Installing the rear fixing bracket with outward opening

7

The EXRB accessory is required for outward opening. Measure di-
stance “C1”. If distance “C1” is 130 mm or less, refer to Fig. 5.1A; if
it is more than 130 mm, refer to Fig 5.1B.

To establish distance “B1” draw a horizontal line from the value of
distance “C1” (Fig.4.1); the point where the areas of the graph meet

provides the possible values of point “A1”.
After fastening the rear fixing bracket to the wall, screw on the optio-
nal brackets EXRB as shown in Fig. 5.1A or Fig. 5.1B.

4.5 - Installing the front fixing bracket with outward opening

The front bracket must be fixed to the leaf in accordance with distan-
ces “E1” (Tab.2, Fig.5.1) and must be fixed at the same height as

the rear bracket (Fig.8).

10
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4.6 - Installing the gear motor

7

Open the release door and remove the 2 screws that secure the rear
cover (Fig. 9A).

Remove the top cover first sliding it slightly backward (Fig. 9A)
Place the gear motor against the rear bracket and insert the fixing
screw (Fig.9B).

Insert the pin of the sliding bracket into the bush of the front bracket
and secure it with the screw and washer provided (Fig.9C).

Tighten without applying too much force, using the nut and washer
of the screw of the rear bracket fitted earlier (Fig.9D).

[~4.7 - Electrical connections

4

Loosen the cable gland and insert the power cord (Fig.13).
connect the wires of the power cable to the terminal block
according to the wiring diagram (Fig.14/14a).

Screw the cable gland.

Replace the top cover, first sliding it slightly forward.
Open the door and tighten the 2 screws that secure the rear cover.

4.8 - Setting of the mechanical limit switch while opening

7

Release the gear motor (Fig.11).

Loosen the screw on the mechanical limit switch until it is able to
slide.

Open the door manually to the point of desired opening.

Bring the mechanical limit switch up to pin of the slide bracket and
secure it with the screw (Fig.12).

If you need to also adjust the mechanical limit switch in closing
(optional FCRAY), repeat the same procedure, this time manually
bringing the door to the point of closure you want.

N.B. The working travel stroke is reduced by 40 mm for every limit
switch installed.

4.9 - Replacement of the leds - 24 Vdc

7

Turn off the power supply.

With the help of a screwdriver remove the lower screw (Fig.15a).
Remove the cover and the LED strip (Fig.15a).

Disconnect the connector (Fig.15b).

Connect the new LEDs and insert them into the mask.
Insert the mask first inserting the side of the seal and then securing
it with the screw.

5- TESTING AND COMMISSIONING THE AUTOMATION

The testing of the system must be performed by qualified techni-
cians who must perform the tests required by relevant legislation
related to risks, ensuring compliance with the provisions of the

regulations, in particular the EN12445 standard, which specifies the
testing methods for the automation of doors and gates.

5.1 Testing

7

All system components must be tested following the procedures
outlined in the respective instruction manuals.

Check that they meet the guidelines in Chapter 1 - Safety warnings
Check that the gate or door can move freely once the automation
is unlocked, and that they are in equilibrium and stationary if left in
any position.

Check the correct operation of all connected devices (photocells,

sensitive edges, emergency buttons, etc.), testing the opening,
closing and stopping of the gate or door via the connected control
devices (transmitters, buttons, switches).

Carry out measurements of the impact force, as prescribed by
standard EN12445 adjusting the functions of speed, motor force
and deceleration of the unit if the measurements do not give the
desired results until you find the right setting.

5.2 Commissioning

7

Following the successful testing of all (and not just some) devices in
the system you can proceed with the commissioning.

You must prepare, and keep for 10 years, the technical file of the
system with the wiring diagram, drawing or photo of the system,
risks analysis and solutions adopted, manufacturer declaration of
conformity of all devices connected, instruction manual of each de-
vice and maintenance schedule of the system.

Fix on the gate or door a plaque indicating the automation data, the
name of the person responsible for the commissioning, the serial
number and year of construction, the CE mark.

Attach a plaque indicating the steps required to manually unlock
the system.

Implement and deliver to the end user the declaration of conform-
ity, the instructions and warnings for use for the end user and the
maintenance schedule of the system.

Make sure the user understands proper automatic, manual and
emergency operation of the automation.

Inform the end user in writing of the dangers and risks still present.

11
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1 - SICHERHEITSHINWEISE

A ACHTUNG!'!

ORIGINALANWEISUNGEN - Wichtige Sicherheitsanweisun-
gen. Fiir die Sicherheit der Personen ist es wichtig, die folgen-
den Sicherheitsanweisungen zu befolgen. Bewahren Sie diese
Anweisungen auf.
Vor Durchfuhrung der Installation lesen Sie die Anleitung bitte
aufmerksam durch.

Die Konstruktion und die Herstellung der Gerate, aus denen
sich das Produkt zusammensetzt, und die in diesem Handbuch
enthaltenen Informationen entsprechen den geltenden Si-
cherheitsvorschriften. Dennoch kénnen eine falsche Installa-
tion und eine falsche Programmierung schwerwiegende Ver-
letzungen bei Personen verursachen, die die Arbeit ausfiihren,
und bei denen, die die Anlage benutzen werden. Aus diesem
Grund ist es wichtig, wahrend der Installation strikt alle Anwei-
sungen in diesem Handbuch zu beachten.

Bei Zweifel jeglicher Art die Installation abbrechen und ggf. den Key
Automation Kundendienst zur Klarung kontaktieren.

Fur die europdische Gesetzgebung muss der Einbau einer au-
tomatischen Tiir oder eines automatischen Tors den Bestim-
mungen der Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) und im
Besonderen den Normen EN 12445, EN 12453, EN 12635 und EN
13241-1 entsprechen, die eine Konformitatserklarung der Auto-
matisierung ermoglichen.

In Anbetracht dessen mussen die endgultige Verbindung der Auto-
matisierung ans Stromnetz, die Endabnahme der Anlage, die Inbe-
triebnahme und die regelmaRige Wartung von qualifiziertem und
erfahrenem Personal entsprechend den Anleitungen unter ,Priifung
und Inbetriebnahme der Automatisierung” durchgefiihrt werden.

AuRerdem muss das Personal auch die vorgesehenen Tests nach
den vorhandenen Risiken festlegen und die Einhaltung der Gesetze,
Vorschriften und Regeln Uberprifen: insbesondere die Einhaltung
der Norm EN 12445, welche die Prifverfahren fir die Automatisie-
rung von Turen und Toren festlegt.

A ACHTUNG!

Vor Installationsbeginn folgende Analysen und Priifungen dur-
chfiihren:

Sicherstellen, dass die fur die Automatisierung vorgesehenen
Vorrichtungen fir die zu realisierende Anlage geeignet sind. Die-
sbezliglich aufmerksam die im Kapitel ,Technische Eigenschaften®
aufgefuhrten Daten prifen. Die Installation nicht durchfuihren, wenn
auch nur eine der Vorrichtungen nicht fir den Gebrauch geeignet ist.

Sicherstellen, dass die erworbenen Vorrichtungen ausreichend sind,
um die Sicherheit und Funktion der Anlage zu gewahrleisten.

Die Risikoanalyse durchfiihren, welche auch die Liste der Si-
cherheitsanforderungen, aufgefiihrt in Anhang | der Maschinenricht-
linie, beinhalten muss, und die angewandten Losungen nennen.Die
Risikoanalyse ist eine der Unterlagen, aus denen sich die techni-
schen Unterlagen der Automatisierung zusammensetzen. Diese
missen von einem erfahrenen Installateur ausgefullt werden.

In Anbetracht der Gefahrensituationen, die bei Installation und
Benutzung des Produktes auftreten konnen, muss die Automa-
tisierung unter Beriicksichtigung folgender Hinweise installiert
werden:

Keine Anderungen an der Automatisierung vornehmen, wenn diese
nicht in diesem Handbuch vorgesehen sind. Diese kdnnen nur zu
Funktionsstérungen fiihren. Der Hersteller ibernimmt keine Haftung
fur Schaden, die durch eigenmachtige Anderungen am Produkt ve-
rursacht wurden.

Ist das Stromkabel beschadigt, muss es vom Hersteller, seinem
technischen Kundendienst oder einer dahnlich qualifizierten Person
ersetzt werden, um Gefahrdungen zu vermeiden;

Die einzelnen Komponenten der Automatisierung dirfen nicht in
Wasser oder andere Flissigkeiten getaucht werden. Bei der In-
stallation darauf achten, dass keine Flissigkeit ins Innere der Vor-
richtungen dringt.

Sollten Flissigkeiten ins Innere der Automatisierungskomponenten

dringen, sofort die Stromzufuhr abschalten und sich an den Key
Automation Kundendienst wenden. Die Benutzung der Automatisie-
rung in derartigen Situationen kann gefahrlich sein.

Die einzelnen Komponenten weder Warmequellen noch offenen
Flammen aussetzen. Dadurch kénnen Schaden, Stérungen und
Gefahrensituationen entstehen oder ein Brand ausbrechen

A ACHTUNG!

Die Einheit ist wahrend der Reinigung, Wartung und Auswe-
chslung von Bestandteilen von der Speisung abzutrennen.
Sollte die Abschaltvorrichtung nicht sichtbar sein, ein Schild
mit der Aufschrift ,,IN WARTUNG" anbringen.

Alle Vorrichtungen muissen mit einer Stromleitung verbunden wer-
den, die sicher geerdet ist.

Dieses Produkt kann nicht als ausreichendes System fir den
Einbruchsschutz angesehen werden. Wenn Sie sich ausreichend
schutzen wollen, mussen andere Vorrichtungen in die Automatisie-
rung integriert werden.

Wie im Absatz ,Prifung und Inbetriebnahme der Automatisierung*
vorgesehen, darf das Produkt erst nach der ,Inbetriebnahme” der
Automatisierung benutzt werden.

Im Stromnetz der Anlage eine Abschaltvorrichtung mit ausreichen-
dem Offnungsabstand der Kontakte vorsehen, die, wie von der
Uberspannungskategorie Il gefordert, die komplette Abschaltung
erlaubt.

Verwenden Sie fiir die Verbindung von steifen und flexiblen Rohren
oder Kabeldurchgangen Anschliisse mit dem Schutzgrad IP55 oder
héher.

Die elektrische Anlage vor der Automatisierung muss den geltenden
Bestimmungen entsprechen und fachgerecht ausgefihrt sein.

Das Gerat kann von Kindern im Alter von nicht weniger als 8 Jahren
und von Personen mit beschrankten korperlichen, sensoriellen und
geistigen Fahigkeiten oder ohne Erfahrung bzw. ohne das notwen-
dige Bewultsein verwendet werden, vorausgesetzt, dass sie dabei
Uberwacht werden oder dass sie Anweisungen Uber den sicheren
Gebrauch des Gerates und das Verstandnis der damit verbundenen
Gefahren erhalten haben;

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebsetzung der Automatisie-
rung, dass sich keine Personen in unmittelbarer Nahe befinden;

Vor jeder Reinigung und Wartung ist die Automatisierung vom
Stromnetz zu trennen;

Besondere Vorsicht ist geboten, um Quetschungen zwischen dem
gefuhrten Teil und festen Elementen in der unmittelbaren Nahe zu
vermeiden;

Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie
nicht mit dem Gerat spielen.

Das Gerat darf mit einer automatisierten Tur mit eingebauter Ful3-
gangertur nicht verwendet werden.

A ACHTUNG!'!

Die Anlage ist regelmaRig dahingehend zu priifen, dass keine
Unwucht und Zeichen einer mechanischen Abnutzung, sowie
beschadigte Kabel, Federn und Stiitzelemente vorhanden sind.
Verwenden Sie nicht, wenn eine Reparatur oder Einstellung er-
forderlich ist.

A ACHTUNG!'!

Das Verpackungsmaterial aller Automatisierungskomponenten
muss entsprechend den 6rtlichen Bestimmungen entsorgt wer-
den.

KEY AUTOMATION behalt sich vor, diese Anweisungen notfalls
zu andern; diese Anweisungen und/oder eine neuere Version
befinden sich auf der Website www.keyautomation.it

13




2 - PRODUKTEINFUHRUNG
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2.1 - Produktbeschreibung

7

Die Antriebe RAY sind fiir den Einbau in Automationsanlagen fur
Toren mit Drehfliigeln bestimmt.

Die Antriebe RAY werden zur Montage an Drehfliigeln innerhalb der
in den Tabellen der technischen Daten aufgefiihrten

Gewichtsgrenzen entworfen und gebaut.
Die Verwendung der Getriebemotoren fiir andere Anwendungen

als den oben angegebenen ist verboten.

2.2 - Modell und technische Merkmale

4

Artikelnummer  Beschreibung

RAY2524 Antrieb fur Drehflligel mit einer Lange von max. 3 m und einem Gewicht von 150 kg, 24 Vdc

RAY4024E Antrieb fur Drehfligel mit einer Lange von max. 4 m und einem Gewicht von 300 kg mit Encoder, 24 Vdc

RAY40 Antrieb fur Drehfligel mit einer Lange von max. 4 m und einem Gewicht von 300 kg, 230 Vac

RAY40110 Antrieb fur Drehflligel mit einer Ldnge von max. 4 m und einem Gewicht von 300 kg, 110 Vac

RAY2224 Antrieb fur Drehflligel mit einer Lange von max. 3 m und einem Gewicht von 150 kg, 24 Vdc

RAY4024R Antrieb fur Drehfligel mit einer Lange von max. 4 m und einem Gewicht von 150 kg, 24 Vdc, nicht selbsthemmend

RAY3024F Antrieb fur Drehfligel mit einer Lange von max. 3m und einem Gewicht von 150g, 24 VVdc mit Encoder

TECHNISCHE DATEN " gavasps | RAY4024 - pavag | RAVAO110  RAY2224 | RAY4024R  RAY3024F

Geschwindigkeit 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3 cm/s 3,8 cm/s
Schubkraft 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N
Arbeitszyklus 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%
Offnungszeit bei 90 ° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*

| Schlaganfall 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm

;(' Central Command 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 CT202 24 14AB2 14AB2F

E Versorgung 24 Vdc 24 Vdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 Vdc

"2 Leistungsaufnahme 3,5A 5A 1,2A 22A 3,5A 5A 5A

% Motorleistung 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W

% Kondensator - - 8 uF 20 uF - - -

%) Thermoschutz - - 150 °C 150 °C - - -

%) Einbauleuchte Si Si - - - si Si

is8 Schutzgrad P44 P44 P44 P44 P44 P44 P44

‘uﬁ . 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 K 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104

= Grole (L-P-H)

mm mm mm mm mm mm mm

Gewicht 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Betriebstemperatur -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Schallemissionspegel < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)

* Mit optimierten Befestigungsmale

3 - VORABKONTROLLEN

Vor der Installation bitte folgende Punkte priifen und kontrollieren:

- Kontrollieren, dass die manuelle Bewegung des Tors oder der Tur
flissig und ohne Reibungspunkte ist und keine Entgleisungsgefahr
- Kontrollieren ob sich Tor oder Tir fur die Automatisierung eignen. besteht.
- Gewicht und GroRe des Tors oder der Tir missen innerhalb der
maximal zulassigen Einsatzgrenzen liegen, die in Abb. 2 angege-
ben sind.

- Priifen, dass sich das Tor oder die Tur im Gleichgewicht befindet
und folglich in jeder Stellung stillsteht.

- Prifen, dass die Stromleitung fir den Anschluss des Produkts
Uber eine gesicherte Erdung verfuigt und mit einem Leitungsschutz-
und Differentialschalter geschitzt ist.

- Kontrolle des Vorhandenseins und der Starke der mechanischen
Sicherheitsanschlage des Tors oder der Tir.

- Sicherstellen, dass der Befestigungsbereich nicht Uberflutet wer-
den kann.

— Im Stromnetz der Anlage eine Abschaltvorrichtung mit ausrei-
chender Offnungsweite der Kontakte vorsehen, die, wie von der
Uberspannungskategorie |l gefordert, die komplette Abschaltung
- Uberhéhter Saure- oder Salzgehalt oder die Nahe von Warme- erlaubt.
quellen konnen Fehlfunktion des Produktes verursachen.

- Sicherstellen, dass das gesamte benutzte Material den geltenden
- bei extremen klimatischen Verhaltnissen (wie z.B. Schnee, Eis, Normen entspricht.
hohe Temperaturunterschiede, hohe Temperaturen) kénnten sich
die Reibungen verstarken, deshalb konnte der Kraftaufwand fir
die Bewegung und das Anlaufmoment hdéher sein als im Normal-

zustand.
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4 - PRODUKTINSTALLATION

4.1 - Installation

7

A ACHTUNG!

Der Installateur muss priifen, dass der auf dem Antrieb ange-
gebene Temperaturbereich fiir die Position, an der er installiert
werden muss, geeignet ist.

A ACHTUNG!

Der Antrieb muss zum Schutze vor allen moglichen Quetsch-
stellen (fiur Hande, FiiRe...) notwendigerweise mit einer Si-
cherheitsleiste im Sinne der Bestimmungen der Norm EN
13241-1 ausgestattet sein.

A ACHTUNG!

Das Tor muss mit Offnungs- und SchlieBanschlag ausgestattet
sein, um Toriiberlaufe zu verhindern.

Prifen Sie vor dem Einbau die Unversehrtheit des Produktes sowie
ob alle Bauteile in der Packung vorhanden sind (Abb. 3).
Auflerdem ist zu prifen, dass die Befestigungszone des Getriebe-
motors mit den Ausmalien vertraglich ist (Abb.1).

Den Offnungswinkel priifen, der je nach den Befestigungspunkten
der Bugel erlaubt ist; dazu auf die grafische Darstellung der Abb.
4 fur die Offnung nach innen Bezug nehmen. Bei Offnung nach
aulen, siehe die grafische Darstellung der Abb.4.1.

Abb. 6 zeigt ein typisches Installationsbeispiel:

Getriebemotoren (1)

Fotozellen (2)

Saulen fur Fotozellen (3)

Blinkleuchte mit integrierter Antenne (4)
Schllsselwahlschalter oder digitale Tastatur (5)
Steuergerat (6)

Druckempfindliche Kante (7)

4.2 - Installation des hinteren Befestigungsbiigels mit 5ffmmg nach innen

7

Die Position zur Befestigung des hinteren Bligels wird anhand der
Zeichnung festgelegt (Abb.4).

Wichtig: Vorzuziehen ist eine Installationsweise, bei der die Werte
fir “A” und “B” (Abb. 4) mdglichst nahe beieinander liegen (l.0.=op-
timale Linie).

Das gefundene Positioniermal® C messen und eine waagrechte Li-
nie ziehen, die den Wert des Positioniermafes B(*) be stim -

mt, wie im Beispiel von Abb. 4b gezeigt. Der Kreuzpunkt mit der
Linie “l.o.” (optimale Linie) bestimmt den Wert des maximalen Off-
nungswinkels; von diesem Punkt aus eine senkrechte Linie ziehen,
wie im Beispiel von Abb.4b gezeigt, um den Wert des Positionier-

mafles A zu bestimmen.

Wenn der gefundene Winkel nicht lhren Erfordernissen entspricht,
mussen Sie das Positioniermal} A und eventuell das Positioniermal
B anpassen, damit sie einander ahnlich sind.

(*) Wir empfehlen, fur das Positioniermald B keine unter der Linie
“l.s.” liegenden Werte zu verwenden.

Schneiden Sie bei Bedarf den hinteren Bligel (Abb. 7), so dass der
Wert “B” erzielt wird, schweilen Sie ihn dann an die Wandhalterung.
Befestigen Sie schlieRlich die Wandhalterung mittels Schweilen,
Schrauben oder Dibeln (nicht beiliegend).

4.3 - Installation des vorderen Befestigungsbiigels mit Offnung nach innen

7

Der vordere Bligel muss am Fligel entsprechend des Wertes “E” in
Tabelle 1 befestigt werden (Abb.5).
Hinweis: Bei Montage des Endschalters beim SchlieRen muss der

Wert “E” um 40 mm verringert werden.
Der vordere Bligel muss in der gleichen Hohe des hinteren Bugels
befestigt werden (Abb.8).

4.4 - Installation des hinteren Befestigungsbuigels mit Oﬁnung nach aussen

4

Fiir die Offnung nach auBen ist das Zubehdr EXRB erforderlich. Das
MaR ,C1“ suchen. Falls das Maf} ,C1“ 130 mm oder kleiner ist, ist
auf die Abb.5.1A Bezug zu nehmen, falls es groRer als 130 mm ist,
siehe die Abb.5.1B.

Zur Bestimmung des Wertes fir das Mafly ,B1“, eine horizontale
Linie vom Wert des Males ,C1" ziehen (Abb.4.1); der Kreuzpunkt

zwischen den Bereichen der grafischen Darstellung bestimmt die
maoglichen Werte fir das Maf} “A1“.

Nach erfolgter Befestigung des hinteren Befestigungsbligels an der
Mauer, die optionalen Bligel EXRB gemaR Abb. 5.1A oder Abb. 5.1B
anschrauben.

4.5 - Installation des vorderen Befestigungsbugels mit Of_fnung nach aussen

Der vordere Bugel ist nach den Malen ,E1* (Tab.2, Abb.5.1) am
Torflligel zu befestigen, sowie an der selben Héhe wie der hintere

Biigel (Abb.8).
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4.6 - Installation des Getriebemotors

4

Offnen Sie die Klappe zum Entriegeln und I6sen Sie die 2 Schrau-
ben, mit denen der hintere Deckel befestigt ist (Abb. 9A).

Entfernen Sie den oberen Deckel, indem Sie ihn geringfiigig nach
hinten schieben (Abb. 9A).

Legen Sie den Getriebemotor auf die hintere Halterung und fugen
Sie die Befestigungsschraube ein (Abb. 9B).

Fugen Sie den Zapfen der Gleithalterung in die Buchse des vorde-
ren Bligels ein und befestigen Sie ihn mit der beiliegenden Schrau-
be und Unterlegscheibe (Abb. 9C).

Die Schraube des zuvor montierten hinteren Bligels mit Mutter und
Scheibe spannen, ohne Kraft aufzubringen (Abb.9D).

[4.7 - Stromanschliisse

4

Lockern Sie die Kabelklemme und figen Sie das Stromkabel ein
(Abb.13).

SchlieRen Sie die Drahte des Stromkabels gemafl dem Schaltplan
von (Abb.14/14a) an.

Ziehen Sie die Kabelklemme wieder fest.

Den oberen Deckel wieder aufsetzen und ihn dazu vorher leicht
nach vorne schieben.

Offnen Sie die Klappe und ziehen Sie die 2 Schrauben fest, mit
denen der hintere Deckel befestigt wird.

4.8 - Einstellung des mechanischen Endanschlags beim Offnen 4

Entriegeln Sie den Getriebemotor (Abb.11).

Lockern Sie die Schraube des mechanischen Endanschlags bis
der Endschalter verschoben werden kann.

Offnen Sie den Fliigel manuell bis zur gewiinschten Offnungsweite.
Bringen Sie den mechanischen Endanschlag in Kontakt mit dem
Zapfen der Gleithalterung und befestigen Sie ihn mit der Schraube
in dieser Position (Abb.12).

Sollte auch der mechanische Endanschlag beim SchlieRen (op-
tional FCRAY) eingestellt werden miissen, muss dieser Vorgang
wiederholt werden, wobei nun der Fligel manuell bis zum ge-
wiinschten SchlieBpunkt zu bewegen ist.

N.B. Jeder installierte Endschalter reduziert den nutzbaren
Laufweg um 40 mm.

4.9 - Auswechseln der Led - 24 Vdc

7

Schalten Sie die Stromzufuhr ab.

Losen Sie mit Hilfe eines Schraubendrehers die untere Schraube
(Abb.15a).

Ziehen Sie die Maske und das Led-Band heraus (Abb.15a).
Losen Sie den Verbinder (Abb.15b).

Schlielen Sie die neuen Leds an und fligen Sie sie in die Maske
ein.

Setzen Sie die Maske zuerst mit der Seite der Dichtung ein und
befestigen Sie sie dann mit der Schraube.

5 - TEST UND INBETRIEBNAHME DER AUTOMATION

Die Endabnahme der Anlage muss von einem qualifiziertem
Techniker durchgeflihrt werden, der alle von der entsprechenden
Norm geforderten Proben bzgl. der bestehenden Risiken

ausfihren muss, insbesondere entsprechend EN12445, welche die
Testmethoden flir Automationen von Turen und Tore enthalt.

5.1 Test

7

Alle Komponenten der Anlage mussen entsprechend der jeweiligen
Anweisungen der Handblicher endgepruft werden.

Kontrollieren, dass die Anweisungen des Kapitels 1 beachtet wer-
den — Anweisungen zur Sicherheit

Kontrollieren, dass sich das Tor oder die Tir nach der Entriegelung
frei bewegen konnen und sich in jeder Stellung im Gleichgewicht
befinden und stillstehen.

Die korrekte Funktion aller verbundenen Vorrichtungen (Fotozellen,
Druckleisten, Notschalter und anderes) kontrollieren, indem man
mit den Bedienvorrichtungen alle Proben der Offnung, SchlieRung
und Blockierung des Tors oder der Tur durchfiihrt (Sender, Tasten,
Wabhlschalter).

Die Messungen der Aufprallstédrke nach EN12445 durchfiihren, da-
bei Geschwindigkeit, Motorkraft und Verlangsamungen des Steuer-
gerats einstellen, falls die Messungen nicht die gewtinschten Werte
zeigen.

5.2 Inbetriebnahme

7

Nach positivem Test aller (und nicht nur einiger) Vorrichtungen der
Anlage, kann die Inbetriebnahme vorgenommen werden.

Die technischen Unterlagen der Anlage mussen ausgestellt und
fur 10 Jahre aufbewahrt werden, sie umfassen den Schaltplan, die
Zeichnung oder ein Foto der Anlage, die Risikoanalyse und die je-
weiligen Losungen, die Konformitéatserklarung des Herstellers, die
Gebrauchsanweisungen einer jeden Vorrichtung und den War-
tungsplan der Anlage.

Am Tor oder an der Tir ein Schild mit den Daten der Automation,
dem Namen des Verantwortlichen der Inbetriebnahme, der Serien-
nummer, dem Herstellungsjahr sowie dem CE-Zeichen anbringen.

Ein Schild mit den notwendigen Handgriffen zur manuellen Entrie-
gelung der Anlage anbringen.

Die Konformitatserklarung ausfillen und dem Endbenutzer zusam-
men mit der Gebrauchsanweisung und dem Wartungsplan der An-
lage aushandigen.

Sicherstellen, dass der Benutzer den automatischen und manuellen
Betrieb und die Notausschaltung des Antriebs verstanden hat.

Den Endbenutzer auch schriftlich (iber Gefahren und Risiken infor-
mieren.
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1 - ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

A ATENCION !

INSTRUCCIONES ORIGINALES - instrucciones importantes de
seguridad. Para la seguridad de las personas es importante re-
spetar las siguientes instrucciones de seguridad. Guarde estas
instrucciones.

Lea detenidamente las instrucciones antes de realizar la instalacion.

El disefo y la fabricaciéon de los dispositivos que componen el
producto y las informaciones contenidas en este manual respe-
tan las normativas vigentes sobre la seguridad. No obstante
esto, una instalacion y una programacion incorrectas pueden
provocar graves lesiones a las personas que realizan el trabajo
y a aquellas que utilizaran el sistema. Por dicho motivo, du-
rante la instalacion es importante respetar escrupulosamente
todas las instrucciones mencionadas en este manual.

No proceda con la instalacion si tuviera alguna duday, si fuera nece-
sario, solicite aclaraciones al Servicio de Asistencia Key Automation.

Para la legislacion Europea la realizacion de una puerta au-
tomatica debe respetar las Normas previstas por la Directiva
2006/42/CE (Directiva de Maquinas) y, en particular, las Normas
EN 12445, EN 12453, EN 12635 y EN 13241-1, que permiten de-
clarar la conformidad del automatismo.

En virtud de esto, la conexion definitiva del automatismo a la red
eléctrica, el ensayo del sistema, su puesta en servicio y el man-
tenimiento perioddico deben ser realizados por personal calificado
y experto, respetando las instrucciones indicadas en el apartado
“Ensayo y puesta en servicio del automatismo”.

Ademas, el personal debera establecer los ensayos previstos en
funcién de los riesgos presentes y debera comprobar la conformi-
dad con las leyes, normativas y reglamentos: en particular, el respe-
to de todos los requerimientos de la Norma EN 12445 que establece
los métodos de ensayo para las puertas motorizadas.

A ATENCION !

Antes de comenzar con la instalaciéon, realice los siguientes
analisis y controles:

compruebe que los dispositivos destinados al automatismo sean
adecuados para el sistema que se debe realizar. Para tal fin, contro-
le detenidamente los datos indicados en el capitulo “Caracteristicas
técnicas”. No realice la instalacion incluso si uno de dichos disposi-
tivos no es adecuado para el uso;

compruebe que los dispositivos comprados sean suficientes para
garantizar la seguridad del sistema y su funcionamiento;

realice el analisis de los riesgos que debe incluir la lista de los re-
querimientos esenciales de seguridad indicados en el Anexo | de
la Directiva de Maquinas, indicando las soluciones tomadas. El
analisis de los riesgos es uno de los documentos que constituyen el
expediente técnico del automatismo. El mismo debera ser cumpli-
mentado por un instalador profesional.

Teniendo en cuenta las situaciones peligrosas que pueden ge-
nerarse durante las etapas de instalaciéon y uso del producto,
es necesario instalar el automatismo respetando las siguientes
advertencias:

no modifique ninguna pieza del automatismo, salvo aquellas previ-
stas en este manual. Las operaciones de este tipo pueden provocar
solo fallos en el funcionamiento. El fabricante no se asume ninguna
responsabilidad por los dafios provocados por los productos modifi-
cados arbitrariamente;

procure que las piezas de los componentes del automatismo no
queden sumergidas en agua o en otras sustancias liquidas. Duran-
te la instalacion, evite que los liquidos puedan penetrar en el interior
de los dispositivos;

si el cable de alimentacion estuviera dafiado, debera ser sustituido
por el fabricante o por su servicio de asistencia técnica, o bien por
una persona cualificada con el fin de prevenir cualquier tipo de ri-
esgo;

si sustancias liquidas penetraran en el interior de las piezas de los
componentes del automatismo, desconecte inmediatamente la ali-
mentacién eléctrica y contacte con el Servicio de Asistencia Key
Automation. Utilizar el automatismo en dichas condiciones podria
causar situaciones peligrosas.

No coloque los componentes del automatismo cerca de fuentes de
calor ni los exponga al fuego. Esto podria averiarlos y provocar fal-
los de funcionamiento, incendios o situaciones peligrosas;

A ATENCION!

La unidad no debe estar conectada a la fuente de alimentacién
durante la limpieza, mantenimiento y sustitucion de componen-
tes. Si el dispositivo de desconexion no estuviera a la vista,
cuelgue un cartel que indique: “MANTENIMIENTO EN CURSO”;

todos los dispositivos deben estar conectados a una linea de ali-
mentacion eléctrica con puesta a tierra de seguridad incorporada;

el producto no puede ser considerado un sistema de proteccion efi-
caz contra las intrusiones. Si usted deseara una proteccion eficaz,
es necesario integrar el automatismo con otros dispositivos;

el producto se puede utilizar exclusivamente después de haber rea-
lizado la “puesta en servicio” del automatismo, tal como previsto en
el apartado “Ensayo y puesta en servicio del automatismo”;

instale en la red de alimentacion del sistema un dispositivo de de-
sconexion con una distancia de apertura de los contactos que per-
mita la desconexion completa en las condiciones establecidas por
la categoria de sobretension lll;

para la conexion de tubos rigidos o flexibles o prensaestopas, utilice
racores de conformidad con el grado de proteccion IP55 o superior;

el sistema eléctrico que alimenta el automatismo debe responder a
las normativas vigentes y debe estar realizado correctamente;

el dispositivo puede ser utilizado por nifios mayores de 8 afos de
edad, y por personas con capacidades fisicas, sensoriales o men-
tales reducidas, o sin experiencia ni conocimientos necesarios,
siempre y cuando estén supervisados, o una vez que hayan sido
instruidos sobre el uso seguro del dispositivo y hayan comprendido
los peligros que entrana;

antes de poner en marcha el automatismo, asegurese de que no
haya ninguna persona en las cercanias;

antes de limpiar o mantener el automatismo, desconecte la corrien-
te eléctrica;

tenga mucho cuidado para evitar el aplastamiento entre la parte
guiada y los elementos fijos de alrededor;
controle que los nifios no jueguen con el dispositivo.

el dispositivo no puede ser utilizado con una puerta automatizada
que incorpora una puerta peatonal.

A ATENCION !

Examinar periédicamente la instalacion para comprobar dese-
quilibrios y signos de desgaste mecanico, dafos a los cables,
muelles, piezas de sostén.

No utilizar si es necesario reparar o ajuste.

A ATENCION !

Elimine el material de embalaje de todos los componentes del
automatismo respetando la normativa vigente del pais de in-
stalacion.

KEY AUTOMATION se reserva la facultad de modificar estas in-
strucciones de ser necesario, esta version o aquella superior
se pueden encontrar en la web www.keyautomation.it
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2 - INTRODUCCION AL PRODUCTO

7

indicados en la tabla de especificaciones técnicas.
Esta prohibido el uso de motorreductores para aplicaciones dife-
rentes de las indicadas arriba.

2.1 - Descripcion del producto

Los motorreductores RAY estan destinados a la instalacion en siste-
mas de automatizacién para cancelas con puertas batientes.

Los motorreductores RAY estan proyectados y fabricados para el
montaje en puertas con apertura batiente en los limites de peso

/

2.2 - Modelos y caracteristicas técnicas

Cédigo Descripcién

RAY?2524 Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 3 m y peso 150 kg, 24 Vdc

RAY4024E Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 4 m y peso 300 kg con encoder, 24 Vdc

RAY40 Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 4 m y peso 300 kg, 230 Vac

RAY40110 Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 4 m y peso 300 kg, 110 Vac

RAY2224 Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 3 m y peso 150 kg, 24 Vdc

RAY4024R Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 4 m y peso 150 kg, 24 Vdc, reversible

RAY3024F Motorreductor para puertas con apertura batiente de longitud maxima 3 m y peso 150 kg, motor 24 Vdc con encoder

,

DATOSTECNICOS pavosps | RAYA024  pavag  RAvAOMO = RAY2224 | RAYA024R | RAY3024F
Velocidad 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3cm/s 3,8 cm/s
Fuerza de empuje 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N

[} Ciclo de trabajo 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%

6: Tiempo de apertura a 90° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*

2| Carrera util 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm

(®F Central de mando 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 | CT202 24 14AB2 14AB2F

||'|_J Alimentacion 24 Vdc 24 Vdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 Vdc

{8 Absorcion 3,5A 5A 1,2A 22A 3,5A 5A 5A

"'ZJ Potencia motor 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W

{®) Condensador - - 8 uF 20 pF - - -

®F Termoproteccion - - 150 °C 150 °C - - -

6 Luz integrada Si Si - - - si Si

T Grado de proteccion P44 1P44 P44 IP44 IP44 P44 1P44

O Di . L-P-H 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 # 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104

Ll | Dimensiones (L-P-H) mm mm mm mm mm mm mm

ﬂ Peso 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Temperatura de funcionamiento, -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Nivel de emision sonora < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)

* Con medidas de instalacion ideales

3 - COMPROBACIONES PRELIMINARES

Antes de instalar el producto compruebe y controle los siguientes
puntos:

- Compruebe que la cancela o la puerta sean aptos para la auto-
matizacion.

- El peso y la dimensién de la cancela o de la puerta deben estar
dentro de los limites maximos de uso permitidos especificados en
la Fig.2

- Compruebe la presencia y la solidez de las paradas mecanicas de
seguridad de la cancela o de la puerta.

- Compruebe que la zona de fijaciéon del producto no se inunde

- Condiciones de acidez o salinidad elevadas o que haya fuentes
de calor cercanas que pudieran causar mal funcionamientos del
producto.

- En caso de condiciones climaticas extremas (por ejemplo en pre-
sencia de nieve, hielo, excursién térmica o temperaturas elevadas)
podrian aumentar las fricciones y, por tanto, la fuerza necesaria

para el movimiento y el arranque inicial podrian ser superiores a los
necesarios en condiciones normales.

- Compruebe que el movimiento manual de la cancela o de la puer-
ta sea fluido y que no haya zonas de mayor friccién o riesgo de
descarrilamiento.

Compruebe que la cancela o la puerta estén en equilibrio y perma-
nezcan detenidas sea cual sea la posicion en la que se las deje.

- Compruebe que la linea eléctrica a la se conectara el producto
cuente con puesta a tierra de seguridad y esté protegida por un
dispositivo magnetotérmico y diferencial.

— Hay que prever en la red de alimentacion de la instalacion un
dispositivo de desconexion con una distancia de apertura de los
contactos que permita la desconexion completa en las condiciones
que dicta la categoria de sobretension .

- Compruebe que todo el material utilizado por la instalacion esté
conforme a las normativas vigentes.
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4- INSTALACION DEL PRODUCTO

4.1 - Instalacion

7

A ATENCION'!

El instalador debe comprobar que el rango de temperatura in-
dicado en el dispositivo de automatizacion sea apto para la po-
sicion en la que se debe instalar.

A ATENCION !

La puerta automatizada debe incorporar obligatoriamente una
banda sensible de proteccion de todos los puntos posibles de
aplastamiento (manos, pies...) respetando los requisitos previ-
stos por la norma EN 13241-1.

A ATENCION !

La puerta debe estar equipada con topes de apertura y cierre
que impidan el sobrerrecorrido de la puerta.

Antes de llevar a cabo la instalacion, compruebe la integridad del
producto y que todos los componentes estén en la caja (Fig.3).
También compruebe que la zona de fijacion del motorreductor sea
compatible con las medidas exteriores (Fig. 1).

Compruebe el angulo de apertura, admitido de acuerdo con los
puntos de fijacion de los estribos, tomando como referencia el grafi-
co de la Fig. 4 para la apertura hacia el interior. En caso de apertura
hacia el exterior, consulte el grafico de la Fig. 4.1.

En Fig.6 aparece una representacion de un ejemplo de instalacion
tipica:

Motorreductores (1)

Fotocélulas (2)

Columnas para fotocélulas (3)

Luz intermitente con antena incorporada (4)
Selectore de llave o teclado digital (5)
Central de control (6)

Borde sensible (7)

4.2 - Instalacion del estribo de fijacion trasero con apertura hacia el interior J/

La posicion de fijacion del estribo posterior se determina en base al
grafico (Fig.4).

Importante: se da preferencia a las instalaciones en las que los va-
lores de “A” y “B” (Fig.4) sean lo mas parecidos posible entre ellos
(l.o.=mejor linea posible).

Busque la altura C encontrada y trace una linea horizontal, que de-
termina el valor de la altura B (*), como se muestra en el ejemplo
de la Fig. 4b; el punto de cruce con la linea “l.o.” (mejor linea posi-
ble) determina el valor del angulo de apertura maxima; desde este
punto, trace una linea vertical como se muestra en el ejemplo de la

Fig. 4b para determinare el valor de la altura A.

Si el angulo no corresponde con las necesidades propias, es nece-
sario adecuar la altura Ay si es necesario la altura B, para que sean
parecidas entre ellas.

(*) Se aconseja no utilizar valores de la altura B por debajo de la
linea “I.s.”.

Si es necesario, corte el estribo posterior (Fig.7) hasta obtener el
valor “B”, después suéldelo al estribo de fijacion a la pared.

Para terminar fije el estribo de fijacién a la pared mediante soldadu-
ra, tornillos o tacos (no incluidos).

4.3 - Instalacion del estribo de fijacion delantero con apertura hacia el interior J/

la tabla 1 (Fig.5).

El estribo anterior debe fijarse a la puerta en base a la cuota “E” de

Nota: si se monta el final de carrera de cierre se reduce la cuota “E”

en 40 mm.
El estribo anterior debe fijarse a la misma altura del estribo posterior
(Fig.8).

4.4 -Instalacion del estribo de fijacion trasero con apertura hacia el exterior /

Para la apertura hacia el exterior se requiere el accesorio EXRB.
Determine la medida “C1”. Si la medida “C1” fuera menor o igual
que 130 mm, consulte la Fig. 5.1A, si fuera mayor que 130 mm,
consulte la Fig. 5.1B.

Para determinar el valor de la medida “B1”, trace una linea horizon-

tal del valor de la medida “C1” (Fig. 4.1); el punto de cruce entre las
zonas del grafico determina los posibles valores de la medida “A1”.

Tras haber fijado el estribo de fijacién trasero a la pared, enrosque
los estribos opcionales EXRB tal como se muestra en la Fig. 5.1A
o Fig. 5.1B.

4.5 - Instalacion del estribo de fijacion delantero con apertura hacia el exterior J/

El estribo delantero debe fijarse a la puerta de acuerdo con las me-
didas “E1” (Tab. 2, Fig. 5.1) y debe fijarse a la misma altura que el

estribo trasero (Fig. 8).
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4.6 - Instalacion del motorreductor

/

Abra el compartimento de desbloqueo y desatornille los 2 tornillos
que fijan la tapa posterior (Fig. 9A).

Retire la tapa superior deslizandola antes ligeramente hacia atras
(Fig. 9A)

Apoye el motorreductor al estribo posterior e introduzca el tornillo
de fijacion (Fig.9B).

Introduzca el perno del estribo de deslizamiento en el buje del
estribo anterior y fijelo mediante el tornillo y la arandela incluidos
(Fig.9C).

Apriete con la tuerca y la arandela el tornillo del estribo trasero antes
montado sin hacer fuerza (Fig. 9D).

[T4.7 - Conexiones eléctricas

7/

Afloje el prensa cable e introduzca el cable de alimentacion
(Fig.13).

Conecte los hilos del cable de alimentacién a la bornera segun se
indica en el esquema eléctrico de (Fig.14/14a).

Vuelva a atornillar el prensa cable.

Coloque de nuevo la cubierta superior, deslizandola primero ligera-
mente hacia adelante.

Abra el compartimento y atornille los 2 tornillos que fijan la tapa
posterior.

4.8 - Regulacion del final de carrera mecanico en apertura J/

Desbloquear el motorreductor (Fig.11).

Afloje el tornillo del final de carrera mecanico hasta que pueda
deslizar el final de carrera.

Abra manualmente la puerta hasta el punto de apertura deseado.
Ponga el final de carrera mecanico en contacto con el perno del
estribo de deslizamiento vy fijelo en su posicion mediante el tornillo
(Fig.12).

En el caso de tener que regular también el final de carrera mecani-
co en cierre (opcional FCRAY), repita el procedimiento llevando
esta vez, manualmente, la puerta hasta el punto de cierre desea-
do.

N.B. La carrera util se reduce de 40 mm por cada final de carrera
instalado.

4.9 - Sustitucion luces led - 24 Vdc

7

Desconecte la alimentacion eléctrica.

Con la ayuda de un destornillador desatornille el tornillo inferior
(Fig.15a).

Extraiga la plantilla y deslice la tira de led (Fig.15a) .

DEsconecte el conector (Fig.15b).

Conecte las nuevas luces led e introduzcalas en la plantilla.
Introduzca la plantilla introducioendo antes el lado de la junta para,
a continuacion, sujetarla con el tornillo.

5 - ENSAYO Y PUESTA EN SERVICIO DE LA AUTOMATIZACION

El ensayo de la instalacion debe realizarlo un técnico calificado el
cual debera llevar a cabo las pruebas requeridas por la normati-
va de referencia en funcion de los riesgos presentes, comproban-

do el respeto de cuanto prevén las normativas, especialmente la
EN12445, que indica los métodos de prueba para las
automatizaciones de puertas y cancelas.

5.1 Ensayo

7

dientes manuales de instrucciones.

vertencias para la seguridad.

Hay que someter a ensayo a todos los componentes de la insta-
lacion, siguiendo el procedimiento que se indica en los correspon-

Compruebe que se respetan las indicaciones del Capitulo 1 — Ad-

Compruebe que la cancela o la puerta se puedan mover libremente
al desbloquear la automatizacion y que estén en equilibrio y per-
manezcan detenidas sea cual sea la posicion en la que se las deje.
Compruebe el correcto funcionamiento de todos los dispositivos

conectados (fotocélulas, bordes sensibles, botones de emergencia,
otros) efectuando las pruebas de apertura, cierre y detencion de la
cancela o de la puerta mediante los dispositivos de control conecta-
dos (transmisores, botones, selectores).

Efectue las mediciones de la fuerza de impacto tal y como prevé la
normativa EN12445; en el caso de no obtener con las mediciones
los resultados deseados regule las funciones de velocidad, fuerza
motora o deceleraciones de la central hasta encontrar la
configuracién adecuada.

5.2 Puesta en servicio

7/

lacién se puede proceder a su puesta en servicio.

cada dispositivo y el plan de manutencién de la instalacion.

numero de matricula y el afio de construccion, la marca CE.

Tras haber probado todos (y no algunos) los dispositivos de la insta-

Sera necesario realizar y conservar durante 10 afios el fasciculo
técnico de la instalacién que debera contener el esquema eléctrico,
el dibujo o foto de la instalacion, el analisis de los riesgos y las
soluciones adoptadas, la declaracion de conformidad del fabricante
de todos los dispositivos conectados, el manual de instrucciones de

Fije en la cancela o la puerta una placa con los datos de la auto-
matizacion, el nombre del responsable de la puesta en servicio, el

Fije una placa que indique las operaciones necesarias para
desbloquear la instalacién manualmente.

Realice y entregue al usuario final la declaracion de conformidad,
las instrucciones y advertencias de uso para el usuario final y el
plano de manutencién de la instalacion.

Asegurese de que el usuario haya comprendido el correcto funcio-
namiento automatico, manual y de emergencia de la
automatizacion.

Informe también por escrito al usuario final de los peligros y riesgos
todavia presentes.
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1 - AVERTISSEMENTS POUR LA SECURITE

A ATTENTION!

INSTRUCTIONS ORIGINALES - importantes consignes de sécu-
rité. Il est important, pour la sécurité des personnes, de respecter
les consignes de sécurité suivantes. Conserver ces instructions.
Lire attentivement les instructions avant d’effectuer l'installation.

La conception et la fabrication des dispositifs qui composent le
produit et les informations contenues dans ce guide respectent
les normes de sécurité en vigueur. Néanmoins, une installa-
tion et une programmation erronées peuvent causer de graves
blessures aux personnes qui exécutent le travail et a celles qui
utiliseront l'installation. C’est pourquoi il est important, durant
I'installation, de suivre scrupuleusement toutes les instructions
fournies dans ce guide.

Ne pas effectuer l'installation en cas de doute, de quelque nature
que ce soit, et, au besoin, demander des éclaircissements au service
aprés-vente de Key Automation.

Pour la législation européenne, la réalisation d’une porte ou d’un
portail automatique doit respecter les normes prévues par la di-
rective 2006/42/CE (directive Machines) et, en particulier, les nor-
mes EN 12445, EN 12453, EN 12635 et EN 13241-1, qui permettent
de déclarer la conformité de I'automatisme.

C’est pourquoi le branchement définitif de I'automatisme au rése-
au électrique, la réception de l'installation, sa mise en service et la
maintenance périodique doivent étre confiés a du personnel qualifié
et spécialisé qui interviendra selon les instructions fournies dans la
section « Réception et mise en service de 'automatisme ».

De plus, il devra se charger de procéder aux essais prévus en fon-
ction des risques présents et vérifier le respect de toutes les prescrip-
tions des lois, normes et réglements : en particulier, le respect de
toutes les exigences de la norme EN 12445 qui définit les méthodes
d’essai pour la vérification des automatismes pour portes et portails.

A ATTENTION !

Avant de commencer l'installation, effectuer les analyses et véri-
fications suivantes:

vérifier que chacun des dispositifs destinés a l'automatisme est
adapté a l'installation a réaliser. A ce sujet, controler tout particuliére-
ment les données indiquées dans le chapitre « Caractéristiques tech-
niques ». Ne pas effectuer l'installation si ne serait-ce qu’'un seul de
ces dispositifs n’est pas adapté a ce type d'utilisation;

vérifier que les dispositifs achetés sont suffisants pour garantir la
sécurité de l'installation et son bon fonctionnement;

effectuer I'analyse des risques, qui doit aussi comprendre la liste des
exigences essentielles de sécurité contenues dans I'annexe | de la
directive Machines, en indiquant les solutions adoptées. L'analyse
des risques est 'un des documents qui constituent le dossier techni-
que de l'automatisme. Ce dernier doit étre rédigé par un installateur
professionnel.

Compte tenu des situations de risque qui peuvent se présenter
durant les phases d’installation et d’utilisation du produit, il est
nécessaire d’installer I'automatisme en respectant les consi-
gnes suivantes :

ne pas apporter de modifications a une quelconque partie de I'auto-
matisme, en dehors de celles qui sont prévues dans ce guide. Ce type
d’interventions ne peut que causer des problémes de fonctionnement.
Le constructeur décline toute responsabilité en cas de dommages
dérivant de produits modifiés de maniére arbitraire ;

il faut faire en sorte que les pieéces des composants de I'automatisme
ne soient jamais plongées dans I'eau ni dans d’autres substances
liquides. Durant l'installation, éviter que des liquides puissent pénétrer
a l'intérieur des dispositifs présents;

si le cable d’alimentation est détérioré, il doit étre remplacé par le
constructeur, par son service apres-vente ou, dans tous les cas, par
une personne ayant une qualification similaire, de maniére a prévenir
tout risque éventuel;

si des substances liquides pénétrent a l'intérieur des pieces des com-
posants de I'automatisme, débrancher immédiatement I'alimentation
électrique et s’adresser au service apres-vente Key Automation. L'u-
tilisation de 'automatisme dans ces conditions peut étre source de

danger;

ne pas mettre les différents composants de I'automatisme a proximité
de sources de chaleur et ne pas les exposer a des flammes libres.
Ces actions peuvent les endommager et causer des problémes de
fonctionnement, un incendie ou des dangers;

A ATTENTION!

L’'unité doit étre débranchée de la source d’alimentation durant

le nettoyage, la maintenance et le remplacement de composants.

Si le dispositif de mise hors tension ne peut pas étre surveillé, il

::agt p%ser dessus un écriteau indiquant : « MAINTENANCE EN
URS »;

tous les dispositifs doivent étre raccordés a une ligne d’alimentation
électrique avec mise a la terre de sécurité ;

le produit ne peut pas étre considéré comme un systéme de protec-
tion efficace contre l'intrusion. Si vous souhaitez vous protéger effica-
cement, il faut intégrer d’autres dispositifs a I'automatisme;

le produit ne peut étre utilisé qu'apres les opérations de « mise en ser-
vice » de l'automatisme, comme cela est prévu dans le paragraphe
« Réception et mise en service de 'automatisme »;

prévoir dans le réseau d’alimentation de l'installation un dispositif de
disjonction avec une distance d’ouverture des contacts qui garantisse
la disjonction compléte dans les conditions prévues par la catégorie
de surtension lll;

pour le raccordement de tubes rigides et flexibles ou de passe-ca-
bles, utiliser des raccords conformes a l'indice de protection IP55 ou
supérieur,;

I'installation électrique en amont de I'automatisme doit étre conforme
aux normes en vigueur et étre réalisée dans les régles de l'art;

Les enfants de moins de 8 ans, les personnes souffrant d’'un handicap
physique, sensoriel ou mental ou les personnes sans expérience ou
sans la connaissance nécessaire, ne peuvent utiliser 'appareil que
sous surveillance ou aprés avoir regu les instructions nécessaires
pour utiliser I'appareil en toute sécurité et avoir bien compris les dan-
gers qui peuvent en découler;

si le cable d’alimentation est détérioré, il doit étre remplacé par le
constructeur, par son service aprés-vente ou, dans tous les cas, par
une personne ayant une qualification similaire, de maniére a prévenir
tout risque éventuel;

avant d’actionner 'automatisme, s’assurer que personne ne se trouve
a proximite;

avant d’effectuer une quelconque opération de nettoyage et de main-
tenance de I'automatisme, le débrancher du réseau électrique;

les enfants doivent étre surveillés afin de s’assurer qu’ils ne jouent
pas avec l'appareil.

I'appareil ne peut pas étre utilisé avec une porte automatisée, avec
portillon piéton intégré.

A ATTENTION!

Vérifier périodiquement I'installation pour s’assurer qu’elle ne
présente pas de déséquilibrages, de signes d’usure mécanique
ou de dommages sur les cables, les ressorts et les éléments
de support. Ne pas utiliser si la réparation ou I'ajustement est
nécessaire

A ATTENTION!

Les matériaux d’emballage de tous les composants de I’auto-
matisme doivent étre éliminés conformément a la norme locale
en vigueur.

KEY AUTOMATION se réserve le droit de modifier, si néces-
saire, les présentes instructions, dont vous pouvez trouver
sur le site www.keyautomation.it une version mise a jour.
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2 - INTRODUCTION AU PRODUIT

7

2.1 - Description du produit

Les motoréducteurs RAY sont congus pour une installation dans des
systémes automatisés de portails a battants.

Les motoréducteurs RAY sont congus et fabriqués pour un montage
sur portes battantes dans les limites de poids indiquées dans le

tableau de spécifications.
Il est interdit d'utiliser les motoréducteurs pour des applications
différentes de celles indiquées précédemment.

2.2 - Modeéle et caractéristiques techniques

7

Code Description

RAY2524 Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 3 m et 150 kg, 24 Vdc

RAY4024E Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 4 m et 300 kg avec encoder, 24 Vdc

RAY40 Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 4 m et 300 kg, 230 Vac

RAY40110 Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 4 m et 300 kg, 110 Vac

RAY2224 Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 3 m et 150 kg, 24 Vdc

RAY4024R Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 4 m et 150 kg, 24 Vdc, réversible

RAY3024F Motoréducteur pour portails battants d’'une longueur et poids maximum de 3 m et 150 Kg, 24 Vdc avec encoder

CARACTERISTIQUES
TECHNIQUES RAY2524  ROV4028  RAY40  RAY40110  RAY2224 | RAY4024R | RAY3024F

Vitesse 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3 cm/s 3,8 cm/s
Force de poussée 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N

?p)| Cycle de travail 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%

% Temps ouverture 90° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*

‘@] Course utile 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm

oz Logique de command 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 | CT202 24 14AB2 14AB2F

5 Alimentation 24 Vdc 24 Vdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 VVdc

TN Absorption 35A 5A 1,2A 22A 35A 5A 5A

|c/_) Puissance du moteur 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W

»4| Condensateur - - 8 uF 20 uF - - -

) Protection thermique - - 150 °C 150 °C - - -

'2: Lumiére integrée si si - - - si si

©F Degré de protection P44 1P44 P44 IP44 P44 P44 1P44

L . 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104

(®) Dimensions (L - P - H)

8Tl mm mm mm mm mm mm mm

7] Poids 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Température de fonctionnement  -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Niveau d’émission sonore \ < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)

* Avec des hauteurs d’installation optimales

3 - CONTROLES PRELIMINAIRES

Avant d'installer le produit, vérifier les points suivants :

- Vérifier que le portail ou la porte soient adaptés a une automati-
sation

- Le poids et la taille du portail ou de la porte doivent rester dans les
limites admissibles indiquées dans la Fig.2.

- Vérifier la présence et la solidité des arréts mécaniques de
sécurité du portail ou de la porte

- Vérifier que la zone de fixation du produit ne soit pas soumise a
inondation

- Des conditions d'acidité ou salinité élevées ou la proximité de
sources de chaleur pourraient provoquer des dysfonctionnements
sur le produit

- En présence de conditions climatiques extrémes (par exemple
en présence de neige, gel, forte amplitude thermique, température
élevée) les frottements pourraient augmenter impliquant une force

nécessaire au mouvement et au démarrage initial supérieure a celle
nécessaire en conditions normales.

- Vérifier que le mouvement manuel du portail ou de la porte soit
fluide et sans friction notable ou s'il existe un risque de déraillement.

- Vérifier que le portail ou la porte soit en équilibre et restent donc
immobile en cas d'arréts dans n'importe quelle position.

- Vérifier que le circuit électrique auquel le produit sera raccordé soit
équipé d'une mise a la terre de sécurité adaptée et protégé par un
dispositif magnétothermique et différentielle.

— Sur le réseau d'alimentation, prévoir un dispositif de déconnexion
avec une distance d'ouverture des contacts permettant la décon-
nexion compléte dans les conditions indiquées par la catégorie de
surtension Il1.

- Vérifier que l'intégralité de I'équipement utilisé pour l'installation
soit conforme aux normes en vigueur.
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4 - INSTALLATION DU PRODUIT

4.1 - Installation

7

A ATTENTION !

Linstallateur doit vérifier que la plage de températures indi-
quée sur le dispositif d’automatisation est adaptée au lieu ou il
doit étre installé.

A ATTENTION!

L’automatisme doit obligatoirement étre pourvu d’un bord
sensible pour protéger tous les points a risque d’écrasement
(mains, pieds, etc.) conformément aux exigences de la norme
EN 13241-1.

A ATTENTION !

Le portail doit étre équipé de butées d’arrét en ouverture et en
fermeture afin d’empécher le dépassement de course du por-
tail.

Avant de procéder a l'installation, vérifier I'intégrité du produit et que
tous les composants soient présents dans I'emballage (Fig.3).
Vérifier également que la zone de fixation du motoréducteur est
compatible avec les dimensions d’encombrement (fig. 1).

Vérifier 'angle d’ouverture admis en fonction des points de fixa-
tion des brides sur le graphique de la fig. 4 pour I'ouverture vers
I'intérieur. En cas d’ouverture vers I'extérieure, se référer au graphi-
que de la fig. 4.1.

La Fig.6 illustre un exemple d’installation type :

Motoréducteurs (1)

Cellules photoélectriques (2)

Colonnes pour cellules photoélectriques (3)
Voyant clignotant avec antenne incorporée (4)
Interrupteur a clé ou clavier numérique (5)
Centrale de commande (6)

Bord sensible (7)

4.2 - Installation de la bride de fixation arriére avec ouverture vers l'intérieur

7

La position de fixation du chevron arriere est indiquée sur le graphi-
que (Fig.4).

Important : les installations proposant des valeurs « A » et « B »
(Fig.4) les plus semblables possibles sont préférées (l.o0. = ligne
optimale).

Relevez la hauteur C trouvée et tracez une ligne horizontale qui
détermine la valeur de la hauteur B(*), comme le montre I'exe -

m ple de la fig.4b; le point d’intersection avec la ligne “l.0.” (ligne
optimale) détermine la valeur de I'angle d’ouverture maximum; a
partir de ce point, tracer une ligne verticale comme cela est montré

dans I'exemple de la fig.4b afin de déterminer la valeur de la hau-
teur A. Sil'angle trouvé ne correspond pas a vos exigences, veuillez
adapter la hauteur A et, le cas échéant, la hauteur B, de fagon a ce
gu’elles soient semblables entre elles.

(*) Il est recommandé de ne pas utiliser de valeurs pour la hauteur B
qui soit au-dessous de la ligne “Il.s.”

Si nécessaire, couper le chevron arriere (Fig. 7) jusqu’a obtenir la
valeur « B », puis souder le chevron au mur.

Fixer ensuite le chevron de fixation au mur en utilisant soudage, des
vis ou des chevilles (non incluses).

4.3 - Installation de la bride de fixation avant avec ouverture vers I’'intérieur

4

Le chevron avant doit étre fixé au battant en fonction de la hauteur «
E » du tableau 1 (Fig.5).
Remarque : en cas d'installation de la butée de fermeture, réduire la

hauteur « E » a 40 mm.
Le chevron avant doit étre fixé a la méme hauteur que le chevron
arriere (Fig.8).

4.4 -Installation de Ia bride de fixation arriére avec ouverture vers I'extérieur

4

Pour 'ouverture vers I'extérieure, 'accessoire EXRB est nécessaire.
Déterminer la cote « C1 ». Si la cote « C1 » est inférieure ou égale
a 130 mm, se référer a la fig. 5.1A; si elle est supérieure a 130 mm,
se référer a la fig 5.1B.

Pour déterminer la valeur de la cote « B1 », tracer une ligne hori-

zontale a partir de la valeur de la cote « C1 » (fig. 4.1) ; le point de
croisement entre les zones du graphique détermine les valeurs de la
cote « A1 » possibles.

Apres avoir fixé au mur la bride de fixation arriére, visser les brides
en option EXRB comme indiqué sur les fig. 5.1A ou 5.1B.

4.5 - Installation de Ia bride de fixation avant avec ouverture vers I'extérieur

7

La bride avant doit étre fixée au vantail selon les cotes « E1 » (tab.
2, fig. 5.1) et doit étre fixée a la méme hauteur que la bride arriere

(fig. 8).
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4.6 - Installation du motoréducteur

4

Quvrir la trappe pour déverrouiller et dévisser les 2 vis fixant le car-
ter arriere (Fig.9A).

Retirer le carter supérieur en le faisant coulisser d’abord Iégerement
vers l'arriere (Fig.9A)

Appuyer le motoréducteur sur le chevron arriére et insérer la vis de
fixation (Fig.9B).

Insérer le pivot du chevron de coulissement dans la douille du che-
vron avant et le fixer avec la vis et la rondelle fournies en dotation
(Fig.9C).

Serrer sans forcer avec I'écrou et la rondelle la vis de la bride arriére
montée précédemment (fig. 9D).

4.7 - Raccordements électriques

7

Desserrer le presse-étoupe et brancher le cordon d'alimentation
(Fig.13).

Brancher les fils du cable d'alimentation a la plaque de connexion
conformément au schéma de cablage (Fig.14/14a).

Revisser le presse-étoupe.

Remettre le couvercle supérieur en le faisant d’abord coulisser
|égérement en avant.
Ouvrir la trappe et visser les 2 vis maintenant le carter arriére.

4.8 - ﬁégl_age de la butée mécanique en ouverture

7

Débloquer le motoréducteur (Fig.11).

Desserrer la vis de la butée mécanique jusqu'a ce que la butée soit
en mesure de coulisser.

Ouvrir manuellement le battant jusqu'au point d'ouverture désiré.
Faire entrer en contact la butée mécanique avec le pivot du chevron
de coulissement et la fixer en position en utilisant la vis (Fig.12).

En cas de nécessité de régler également la butée mécanique en
fermeture (en option), répéter la méme procédure, en fermant cette
fois-ci manuellement le battant jusqu'au point de fermeture désiré.
N.B. La course utile se réduit de 40 mm pour chaque fin de course
installé.

4.9 - Remplacement de DEL - 24 Vdc

7

Couper l'alimentation électrique.

Avec un tournevis, dévisser la vis inférieure (Fig.15a).
Extraire le support puis la bande a DEL (Fig.15a).
Débrancher le connecteur (Fig.15b).

Brancher les nouvelles DEL et les insérer dans le support.
Insérer le support en commengant par le c6té du joint et
procéder en le fixant a I'aide de la vis.

5 - ESSAI ET MISE EN SERVICE DE L'AUTOMATION

L'essai du systéme doit étre effectué par un technicien qualifié.
Celui-ci procédera aux essais requis par la norme relative en
fonction des risques présents, et vérifiera I'adéquation aux pre-

scriptions normatives, en particulier celles de la norme EN12445
indiquant les méthodes d'essai pour les automatismes relatifs aux
portes et portails.

5.1 Essai

4

Tous les composants de l'installation doivent étre testés en suivant
les procédures indiquées dans les manuels d'instructions respectifs.

Vérifier que les indications fournies au Chapitre 1 — Avertissements
pour la sécurité aient été respectées.

Vérifier que le portail ou la porte puissent bouger librement une fois
I'automation débloquée, qu'ils soient en équilibre et qu'ils restent
donc immobiles lorsqu'ils sont laissés dans n'importe quelle
position.

Vérifier que tous les dispositifs reliés fonctionnent correctement
(cellules photo-électriques, bords sensibles, boutons d'urgence,
autres) en effectuant des essais d'ouverture, de fermeture et d'arrét
du portail ou de la porte a I'aide des dispositifs de commande reliés
(transmetteurs, touches, sélecteurs).

Procéder a la mesure de la force d'impact conformément a la norme
EN12445 en réglant les fonctions de vitesse, force moteur et
ralentissement de la centrale si les mesures ne sont pas
satisfaisantes, jusqu'a obtention du réglage adapté.

5.2 Mise en service

4

Une fois I'essai de tous les dispositifs du systéme réussi (et non de
seulement quelques-uns), il est possible de procéder a la mise en
service.

Il est nécessaire de réaliser et de conserver pendant 10 ans le fa-
scicule technique de l'installation, lequel devra contenir le schéma
électrique, le dessin ou photo de l'installation, I'analyse des risques
et les solutions adoptées, la déclaration de conformité du fabricant
de tous les dispositifs reliés, le manuel d'instructions de tous les
dispositifs et le programme d'entretien du systéme.

Apposer la plaque d'identification de I'automation sur laquelle
figurent le nom du responsable de la mise en service, le numéro de
matricule et I'année de construction ainsi que la marque CE

directement sur le portail ou sur la porte.

Fixer une plaque indiquant les opérations nécessaires pour procéder
au déblocage manuel du systéme.

Réaliser et remettre a l'utilisateur final la déclaration de conformité,
les instructions et les avertissements destinés a I'utilisateur final
ainsi que le programme d'entretien de l'installation.

Veérifier que I'utilisateur ait bien compris le fonctionnement
automatique, manuel et de secours de I'automatisme.

Informer, également par écrit, I'utilisateur final des dangers et des
risques résiduels.
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1 - ADVERTENCIAS PARA A SEGURANGA

INSTRUQOES ORIGINAIS - instrugdes importantes de segu-
ranga. E importante para a seguranca das pessoas observar
as seguintes instrugdes de seguranca. Conservar estas in-
strugoes.

Ler com atencéo as instrugdes antes de instalar.

O projeto e o fabrico dos dispositivos que compéem o produto
e as informagodes presentes neste manual respeitam as normas
vigentes sobre seguranga. Porém, a instalagdao ou a progra-
macao inadequada podem causar feridas graves as pessoas
que fazem o trabalho e as que utilizardo o sistema. Por este
motivo, durante a instalagao, é importante seguir com atengao
todas as instrugoes deste manual.

Nao fazer a instalagdo se houver duvidas de qualquer natureza e
solicitar eventuais esclarecimentos ao servigo de Assisténcia Key
Automation.

De acordo com a legislagao Europeia, arealizagao de uma por-
ta ou de um portdao automatico deve respeitar as normas pre-
vistas pela diretiva 2006/42/CE (Diretiva Maquinas) e, em espe-
cial, as normas EN 12445; EN 12453; EN 12635 e EN 13241-1,
que permitem declarar a conformidade da automacao.

Tendo em conta o que precede, a ligagao definitiva do automatismo
a rede elétrica, o ensaio do sistema, a sua colocagdo em servigo e
a manutengao periédica devem ser feitas por pessoal qualificado e
experiente, respeitando as instru¢des indicadas na caixa “Ensaio e
colocagéo em servigo da automacgao”.

Além disso, devera definir os ensaios previstos de acordo com os
riscos presentes e verificar que sejam cumpridas as leis, normas e
regulamentos, sobretudo todos os requisitos da norma EN 12445
que estabelece os métodos de ensaio para o controlo dos automa-
tismos para portas e portoes.

A ATENGAO!

Antes de iniciar a instalagao, fazer as seguintes andlises e con-
trolos.

Verificar se todos os dispositivos destinados a automacgao séo ade-
quados ao sistema a realizar. Para tal, controlar cuidadosamente os
dados no capitulo “Caracteristicas técnicas”. Nao fazer a instalagao
mesmo se apenas um destes dispositivos ndo for apropriado para
a utilizagao.

Verificar se os dispositivos adquiridos s&o suficientes para garantir
a seguranga do sistema e o seu funcionamento.

Analisar os riscos, verificando também a lista dos requisitos essen-
ciais de seguranga constantes do Anexo | da Diretiva Maquinas, e
indicar as solugbes adotadas. A andlise dos riscos € um dos do-
cumentos que fazem parte do processo técnico da automagao. O
processo deve ser preenchido por instalador profissional.

Considerando as situagdes de risco que podem ocorrer durante
as fases de instalagao e de utilizagdo do produto, é necessario
instalar a automagao, observando as seguintes indicagoes:

nao fazer modificagdes em nenhuma parte do automatismo se nédo
as indicadas neste manual. Operagdes deste tipo podem causar
funcionamento defeituoso. O fabricante declina qualquer responsa-
bilidade por danos que resultam de produtos alterados de forma
abusiva.

Evitar que as partes dos componentes da automagéo possam ficar
submersas em agua ou em outros liquidos. Durante a instalagéo,
evitar que os liquidos possam penetrar nos dispositivos presentes;

Se o fio elétrico estiver danificado, este deve ser substituido pelo fabri-
cante ou por seu servigo de assisténcia técnica ou, todavia, por uma
pessoa com qualificagdo similar, de modo a prevenir qualquer risco;

Se substancias liquidas penetrarem nas partes dos componentes
da automagao, desligar de imediato a alimentacéo elétrica e con-

tactar o servigo de Assisténcia Key Automation. A utilizagéo da auto-
magao nestas condigdes pode causar situacdes de perigo.

Manter os componentes da automagéo afastados do calor e de cha-
ma aberta. Isso pode danifica-los e ser causa de funcionamento
defeituoso, incéndio ou situagdes de perigo.

A ATENGAO!

A unidade deve ser desligada da fonte de alimentagado durante
a limpeza, manutengao e substituicio de componentes. Se o
dispositivo de desligar ndo for visivel, colocar um aviso com a
seguinte mensagem: “MANUTENCAO EM CURSO”.

Todos os dispositivos devem ser ligados a uma instalagéo elétrica
equipada com ligagéo a terra de seguranca.

O produto ndo pode ser considerado um sistema de protecao efi-
caz contra a intrusdo. Se desejar proteger-se de forma eficaz, é
necessario agregar na automacao outros dispositivos.

O produto s6 pode ser utilizado depois que foi feita a “colocagdo em
servico” da automagéo, conforme previsto no paragrafo “Ensaio e
colocagéo em servigo da automacgao”.

Instalar na rede de alimentagéo do sistema um dispositivo de corte
de corrente com uma distancia de abertura entre os contactos que
permita cortar a corrente completamente nas condigdes estabeleci-
das pela categoria de sobretenséo Il

Para a ligagao de tubos rigidos e flexiveis ou passa-fios, utilizar
ligagbes conformes ao grau de protegao IP55 ou superior.

O sistema elétrico a montante da automacgao deve cumprir as nor-
mas vigentes e ser realizado como manda a lei.

o aparelho pode ser utilizado por criangas de idade n&o inferior a 8
anos e por pessoas com capacidade fisica, sensorial ou mental re-
duzida, ou que nao tenha experiéncia ou a consciéncia necessaria,
a condigdo que sob supervisdo ou depois de terem recebido in-
strucdes sobre a utilizagdo segura do aparelho e se compreende-
ram os perigos existentes;

Antes de ligar a automacgdo, assegurar-se que as pessoas nao
estejam perto da mesma.

Antes de fazer qualquer operagdo de limpeza e de manutengéo da
automacao, desligar da corrente elétrica.

Deve-se ter cuidado para evitar o esmagamento entre a parte guia-
da e eventuais elementos fixos circundantes.

As criangas devem ser supervisionadas para garantir que nao brin-
quem com o aparelho.

o aparelho n&o pode ser utilizado com uma porta automatizada que
possui uma porta para pedes.

A ATENGAO!

Examine periodicamente o sistema para verificar se ha desalin-
hamentos ou sinais de desgaste mecanico, danos nos cabos,
molas, pecas de suporte.

Nao use se é necessaria a reparagao ou ajuste.

A ATENGAO!

O material da embalagem de todos os componentes da auto-
macao deve ser eliminado de acordo com a norma local.

A KEY AUTOMATION reserva-se o direito de modificar estas in-
strugdes se necessario. Esta versdo ou versao superior encon-
tra-se no sitio www.keyautomation.it
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2 - INTRODUGAO AO PRODUTO

2.1 - Descricao do produto

7

Os motoredutores RAY sao projetados para a instalagdo em
sistemas de automagao para portdes de batente.

Os motoredutores RAY s&o projetados e fabricados para montagem
em portas de batentes nos limites de peso listados na tabela de

especificagdes.
E proibida a utilizagdo dos motorredutores para aplicagdes
diferentes das que foram indicadas anteriormente.

2.2 - Modelos e caracteristicas técnicas

7/

Cadigo Descrigcao

RAY?2524 Motoredutor para portdes de batente com comprimento max 3 m de 150 kg e de peso, 24 Vdc

RAY4024E Motoredutor para portdes de batente com comprimento max 4 m de 300 kg e de peso com encoder, 24 Vdc

RAY40 Motoredutor para portdes de batente com comprimento max 4 m de 300 kg e de peso, 230 Vac

RAY40110 Motoredutor para portées de batente com comprimento max 4 m de 300 kg e de peso, 110 Vac

RAY?2224 Motoredutor para portdes de batente com comprimento max 3 m de 150 kg e de peso, 24 Vdc

RAY4024R Motoredutor para portées de batente com comprimento max 4 m de 150 Kg e de peso, 24 Vdc, reversivel

RAY3024F Motoredutor para portdes de batente com comprimento max 3m de 150 kg e de peso, 24 Vdc com encoder

,

DADOSTECNICOS " pavasps  RAYA®M | Ravag | RAY40110  RAY2224 | RAY4024R  RAY3024F
Velocidade 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3 cm/s 3,8 cm/s
Forga de impulso 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N

0 Ciclo de trabalho 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%

=@ Tempo de abertura de 90 ° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*

SR Curso il 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm

5 Comando Central 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 | CT202 24 14AB2 14AB2F

I|.I_J Alimentacao 24 Vdc 24 Vdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 Vdc

1) Absorgao 3,5A 5A 1,2A 22A 3,5A 5A 5A

¢ Poténcia do motor 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W

|L:) Capacitor - - 8 uF 20 yF - - -

‘"p}l Thermoprotection - - 150 °C 150 °C - - -

174 Lampada embutida si si - - - si si

",'_J Grau de protecéo 1P44 P44 P44 P44 P44 IP44 IP44

2 Di ses (L-P-H 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104

g -'Tensoes (L-P-H) mm mm mm mm mm mm mm

6 Peso 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Temperatura de funcionamento| -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Nivel de emiss&o sonora < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)

* Com as dimensoes de fixagdo otimizados

3 - VERIFICAGCOES PRELIMINARES

Antes de instalar o produto, verifique e controle os seguintes
pontos:

- Verificar se o portéo ou a porta sdo adequados para serem
automatizados.

- O peso e tamanho do portdo ou da porta tem de estar dentro dos
limites maximos permitidos para a utilizagéo especificados na Fig.2

- Verificar a presenga e a solidez das paragens mecanicas de
segurancga do portao ou da porta

- Verificar se a zona de fixagdo do produto ndo esta sujeita a
inundagoes

- Condigbes de elevada acidez ou salinidade ou a proximidade de
fontes de calor poderao causar avarias no produto

- Em caso de condigbes climaticas extremas (por exemplo, na
presenca de neve, gelo, elevada amplitude térmica, temperaturas
elevadas) o atrito podera aumentar e, portanto, a forca necessaria

para a movimentagdo e o impulso inicial poderdo ser superiores
aos necessarios em condigdes normais.

Verificar se a movimentagdo manual do portdo ou da porta é fluida e
sem zonas de grande atrito ou se existe risco de descarrilhamento
do mesmo

- Verificar se o portéo ou a porta estao em equilibrio e se
permanecem parados caso sejam deixados em qualquer posigéo

- Verificar se a linha eléctrica a qual sera ligado o produto possui
ligacdo a terra de seguranca e é protegida por um dispositivo
magnetotérmico e diferencial

— Predisponha na rede de alimentagao do sistema um dispositivo
de desconexdo com uma distancia de abertura dos contactos que
permita a desconexao completa nas condigbes exigidas pela
categoria de sobretensao Il

- Verificar se todo o material utilizado para a instalacdo esta em
conformidade com as normativas vigentes
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4 - INSTALAGAO DO PRODUTO

4.1 - Instalacao

7

A ATENGAO!

O instalador deve verificar se a faixa de temperatura referida no
dispositivo de automacgao é adequada para a posigdo em que
deve ser instalado.

A ATENGAO!

A automacgao deve ser necessariamente equipada de um bar-
ra de apalpacao de protecao de todos os pontos de possivel
esmagamento (maos, pés etc.) em conformidade com os requi-
sitos previstos pela norma EN 13241-1.

A ATENGAO!

O portao deve ser equipado com batentes de paragem na aber-
tura e fecho que impedem o sobrecurso do portao.

Antes de prosseguir com a instalagao, verifique a integridade do
produto e que todos os componentes estejam no pacote (Fig.3).
Verificar também se a zona de fixagdo do motorredutor € compativel
com as dimensdes (Fig. 1).

Verificar o angulo de abertura, permitido consoante os pontos de
fixagdo das placas, por meio do grafico na Fig. 4 para a abertura
para dentro. Em caso de abertura para fora, consultar o grafico na
Fig. 4.1.

A Fig.6 mostra uma instalagéo tipica:

Motorredutores (1)

Fotocélulas (2)

Colunas para fotocélulas (3)

Luz intermitente com antena interna (4)
Interruptor de chave ou teclado digital (5)
Central de controle (6)

Borda sensivel (7)

4.2 - Instalagcao da placa de ﬁxagﬁo posterior com abertura para dentro

4

A posigao de fixagao do suporte posterior € determinada de acordo
com o grafico (Fig.4).

Importante: sdo preferiveis as instalagbes nas quais os valores “A” e
“B” (Fig.4) sejam mais semelhantes entre si (l.0.=linha ideal).
Localize a medida C encontrada e marque uma linha horizontal que
determina o valor da medida B(*), conforme ilustrado no exemplo da
fig.4b; o ponto de encontro com a linha “l.0.” (linha ideal) determina
o valor do angulo de abertura maxima; a partir deste ponto, marque
uma linha vertical conforme ilustrado no exemplo da fig.4b para de-
terminar o valor da medida A.

Se o angulo encontrado ndo corresponder as proprias exigéncias,
€ necessario adequar a medida A e eventualmente a medida B, de
modo que sejam semelhantes entre elas.

(*) Recomenda-se nao utilizar valores de medida B abaixo da linha
“l.s.”.

Se necessario, corte o suporte traseiro (Fig. 7) para obter o valor
“B”, em seguida, solde o suporte a parede.

Fixe o suporte a parede com soldagem, parafusos ou buchas (ndo
incluidos).

4.3 - Instalacdo da placa de fixacdo dianteira com abertura para dentro

7

O suporte frontal deve ser fixado ao portdo de acordo com a
dimenséao de “E” da Tabela 1 (Fig.5).
Nota: se for montado o fim de curso de fechamento, reduza a

distancia “E” de 40 mm.
O suporte frontal deve ser fixado na mesma altura do suporte
traseiro (Fig.8).

4.4 - Instalagao da placa de fixacao posterior com abertura para fora

7

Para a abertura para fora, € necessario o acessério EXRB. Locali-
zar a quota “C1”. Se a quota “C1” for menor ou igual a 130 mm, con-
sulte a Fig. 5.1A, e se for maior que 130 mm, consulte a Fig. 5.1B.

Para determinar o valor da quota “B1”, tragar uma linha linha hori-
zontal a partir valor da quota “C1” (Fig.4.1); o ponto de cruzamento

entre as areas do grafico determina os possiveis valores da quota
“A1"

Depois de fixar a placa de fixagdo posterior ao muro, aparafusar
as placas opcionais EXRB como referido na Fig. 5.1A ou Fig. 5.1B.

4.5 - Instalagao da placa de fixagao dianteira com abertura para fora

7

A placa anterior deve ser fixada a folha com base nas quotas “E1”
(Tab. 2, Fig.5.1) e deve ser fixada a mesma altura da placa posterior

(Fig. 8).
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4.6 - Instalagdo do motorredutor

4

Abra a porta para desbloquear e remover os 2 parafusos que fixam
a tampa posterior (Fig. 9A).

Remova a tampa superior fazendo-a primeiro deslizar ligeiramente
para ‘voltar (Fig. 9A)

Coloque o motorredutor no suporte traseiro e insira o parafuso de
fixagéo(Fig.9B).

Insira o pino do suporte do trilho na bucha de fixagao frontal e fixe-o
com o parafuso e arruela incluidos (Fig.9C).

Fixar sem forgar com a porca e anilha o parafuso da placa de fixa-
¢ao posterior montada anteriormente (Fig. 9D).

[ 4.7 - Instalagdes eléctricas

4

Solte o prensa cabo e conecte o cabo de alimentacao (Fig.13).
Conecte os fios do cabo de alimentagao para o terminal de acordo
com o diagrama eléctrico (Fig.14/14a).

Aperte novamente o prensa cabo.

Voltar a colocar a tampa superior deslizando-a primeiro ligeira-
mente para frente.

Abra a porta e aperte os dois parafusos que fixam a tampa
traseira.

4.8 - Regulagem do fim de curso mecénico na abertura

7

Desbloqueie o motorredutor (Fig.11).

Solte o parafuso do fim de curso até que o fim de curso possa
deslizar.

Abra a porta manualmente até atingir o ponto de abertura desejado.
Posicione o fim de curso no suporte de deslizamento e fixe-o no
lugar com o parafuso (Fig.12).

Se for necessario ajustar o fim de curso mecéanico em
fechamento (opcional), repita o mesmo procedimento, levando
desta vez, manualmente o portdo ao ponto de fechamento
desejado.

N.B. O curso util diminui 40 mm para cada fim de curso instalado.

4.9 - Substituicao led - 24 Vdc

7

Desligue a fonte de alimentagéo.

Com a ajuda de uma chave de fenda, remova os parafusos na parte
inferior (Fig.15a).

Retire a tampa e retire a tira Led (Fig.15a) .

Desligue o conector (Fig.15b).

Conecte o novo LED e insira-os na tampa.

Insira a tampa introduzindo primeiro a prote¢éo da junta, em
seguida fixe-a com o parafuso.

5 - TESTE E COLOCAGCAO EM SERVIGO DA MAQUINA

O teste do sistema deve ser executado por um técnico qualificado
que deve efectuar os testes solicitados pela normativa de
referéncia em fungéo dos riscos presentes, verificando o

cumprimento das disposi¢des previstas pelas normativas, em parti-
cular a norma EN12445 que indica os métodos de teste a maquinas
para portas e portdes.

5.1 Teste

7

Todos os componentes do sistema devem ser testados de acordo
com os procedimentos indicados nos respectivos manuais de ins-
trugdes.

Verifique se foram respeitadas as indicagdes do Capitulo 1 —
Adverténcias para a seguranga.

Verifique se o portdo ou a porta pode movimentar-se livremente
assim que o sistema electronico estiver pronto para funcionar e se
esta em equilibrio e permanece parado na posicao desejada

Verifique o funcionamento correcto de todos os dispositivos ligados
(fotocélulas, bordas sensiveis, botdes de emergéncia, outros)
efectuando testes de abertura, fechamento e paragem do portao ou
da porta através dos dispositivos de comando ligados
(transmissores, botdes, selectores).

Realize as medigdes da forga de impacto conforme previsto pela
norma EN12445 regulando as fungdes de velocidade, forga motor
e desaceleragbes da central, caso as medi¢des nao fornegcam os
resultados desejados até encontrar a configuragao certa.

5.2 Colocacao em servico

7

Apos o teste positivo de todos (e ndo apenas de alguns)
dispositivos do sistema, o sistema pode ser operado.

E necessario realizar e conservar durante 10 anos o manual técnico
do sistema que devera incluir o esquema eléctrico, o desenho ou
fotografia do sistema, a analise dos riscos e as solugbes adopta-
das, a declaragéo de conformidade do fabricante de todos os
dispositivos ligados, o manual de instru¢des de cada dispositivo e 0
plano de manutengao do sistema.

Afixe no portdo ou a porta uma placa com a indicagdo dos dados
da maquina, o nome do responsavel pela colocagdo em servigo, o
numero de matricula, o ano de construgdo e a marca CE.

Afixe uma placa que indique as operagdes necessarias para
desbloquear manualmente o sistema.

Faca e entregue ao utilizador final a declaragéo de conformidade,
as instrugdes e adverténcias de utilizagao e o plano de manutengao
do sistema.

- Verifique se o utilizador entendeu o correcto funcionamento
automatico, manual e de emergéncia do dispositivo.

Informe também por escrito o utilizador final acerca dos perigos e
riscos presentes.
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1 - ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

A UWAGA'!

INSTRUKCJA ORYGINALNA - wazne zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa. W celu zapewniania bezpieczenstwa oso6b
nalezy stosowa¢ si¢ do ponizszych zalecen. Zachowaé
niniejszg instrukcje.

Przed przystgpieniem do montazu zapozna¢ sie uwaznie z trescig
instrukciji.

Procesy projektowania i produkcji urzadzen wchodzacych
w skiad produktu, jak tez informacje zawarte w niniejszej
instrukcji, speiniajg wymogi obowigzujagcych przepiséw
bezpieczenstwa. Pomimo tego nieprawidlowa instalacja oraz
btedne programowanie moga spowodowa¢ powazne obrazenia
oso6b wykonujgcych montaz lub eksploatujacych instalacje. Dla-
tego tez podczas wykonywania instalacji nalezy rygorystycznie
stoslgwaé sie do wszelkich zalecen podanych w niniejszej in-
strukcji.

Nie kontynuowa¢ montazu w przypadku wystgpienia jakichkolwiek
watpliwosci. Zwrdci¢ sie wczesnie) o wyjasnienia do serwisu tech-
nicznego Key Automation.

W mysl prawodawstwa europejskiego wykonanie bramy
garazowej lub ogrodzeniowej z napedem powinno przebiegac
zgodnie z wymogami Dyrektywy 2006/42/WE (Dyrektywa Ma-
szynowa), a w szczegoblnosci zgodnie z wymogami norm EN
12445; EN 12453; EN 12635 oraz EN 13241-1, ktére umozliwiajg
wydanie deklaracji zgodnosci automatyki.

Zwazajgc na powyzsze, ostateczne podtgczenie automatyki do sie-
ci elektrycznej, odbidr instalacji, uruchomienie oraz konserwacja
okresowa powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
i doswiadczony personel. Zobowigzany on jest do stosowania sie
do zalecen podanych w rozdziale ,Odbidr techniczny i uruchomienie
automatyki”.

Ponadto wspomniany personel zobowigzany jest do przeprowadze-
nia odpowiednich testow, w zaleznosci od wystepujacych zagrozen,
oraz do sprawdzenia, czy spetniane sag wymogi odpowiednich prze-
piséw, norm i uregulowan. W szczegolnosci dotyczy to spetniania
wszystkich wymogoéw normy EN 12445, ktora okresla metody badan
kontrolnych automatyki bram garazowych i ogrodzeniowych.

A UWAGA'!

Przed przystapieniem do montazu wykona¢ nastepujgce ana-
lizy i kontrole:

Sprawdzi¢, czy poszczegolne urzadzenia automatyki sg przydatne
do danych celéw i dostosowane do wykonywanej instalacji. W tym
celu sprawdzi¢ doktadnie dane podane w rozdziale ,Parametry tech-
niczne”. Nie przystepowa¢ do wykonywania instalacji w przypadku,
gdy nawet jeden element nie nadaje sie do uzycia.

Sprawdzi¢, czy urzgdzenia obecne w zestawie sg wystarczajagce
do zapewnienia bezpieczenstwa instalacji oraz jej poprawnego
dziatania.

Przeprowadzi¢ analize zagrozen, ktéra powinna obejmowac rowniez
wykaz zasadniczych wymogoéw bezpieczenstwa, wymienionych
w Zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej, wraz ze wskazaniem zasto-
sowanych rozwigzan.Analiza zagrozen jest jednym z dokumentow
wchodzgcych w zakres dokumentac;ji technicznej automatyki. Doku-
ment powinien zostaé wypetniony przez profesjonalnego instalatora.

Z uwagi na niebezpieczne sytuacje, ktére moga wystapic
podczas montazu oraz uzywania produktu, produkt nalezy
montowac, przestrzegajgc nastepujacych zalecen:

Zabrania sie¢ dokonywania modyfikacji jakiejkolwiek czesci, jezeli
nie zostato to wyraznie wskazane w niniejszej instrukcji. Niesto-
sowanie sig¢ do powyzszych zalecen moze stanowiC przyczyne
nieprawidtowego dziatania napedu. Producent nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci z tytutu szkod powstatych w wyniku tego rodzaju
modyfikacji.

w przypadku stwierdzenia uszkodzenia przewodu elektrycznego,
powinien on zosta¢ wymieniony przez producenta, autoryzowany
serwis techniczny lub przez osobe posiadajgca odpowiednie kwalifi-
kacje, co zapobiegnie powstawaniu zagrozenia;

Nalezy unika¢ zanurzania elementéw uktadu automatyki w wodzie
lub w innego rodzaju cieczach. Podczas montazu zwraca¢ uwage,
aby zadnego rodzaju ciecze nie dostaty sie do wnetrza urzadzen.

W przypadku, gdyby ptynne substancje przedostaty sie do wnetrza
elementéw uktadu automatyki, odtgczy¢ niezwtocznie zasilanie
elektryczne i skontaktowac sie z serwisem technicznym Key Au-
tomation. Uzytkowanie automatyki w powyzszej sytuacji stanowi
zrodto zagrozenia.

Nie sktadowa¢ zadnego z elementéw uktadu automatyki w poblizu
zrodet ciepta oraz nie wystawia¢ na dziatanie otwartych ptomieni.
Moze to spowodowac¢ uszkodzenia lub nieprawidtowe dziatanie,
pozar bgdz sytuacje zagrozenia.

A UWAGA'!

Jednostke nalezy odlqczyé od zrédta zasilania na czas czyszc-
zenia, konserwacji i wymiany komponentéw. Jezeli urzadzenie
odtqczajqce nie jest widoczne, umiesci¢ tablice z napisem:
,UWAGA TRWAJA PRACE KONSERWACYJNE®.

Wszystkie urzgdzenia nalezy podtgcza¢ do linii zasilania elektrycz-
nego wyposazonej w uziemienie zabezpieczajgce.

Produkt nie stanowi skutecznego systemu zabezpieczajgcego pr-
zed wlkamaniem. W przypadku koniecznosci takiego zabezpiecze-
nia, automatyke nalezy poszerzy¢ o dodatkowe urzgdzenia.

Produkt moze by¢ uzywany wytgcznie po podigczeniu automatyki
do uziemienia, zgodnie z instrukcjg podana w paragrafie ,Odbiér
techniczny oraz uruchomienie automatyki”.

W sieci zasilania instalacji zamontowaé urzgdzenie odtgczajgce,
w ktérym odlegtos¢ otwartych stykow umozliwia¢ bedzie catkowite
odtgczenie instalacji w warunkach okreslonych w Il kategorii
przepieciowe;j.

Na uzytek podtgczenia sztywnych lub elastycznych przewodoéw lub
tez prowadnic przewodoéw uzywaé zigczy posiadajgcych stopien
ochrony IP55 lub wyzszy.

Instalacja elektryczna znajdujgca sie przed automatykg powinna
spetniac wymogi obowigzujgcych przepiséw oraz powinna zostaé
wykonana zgodnie z zasadami sztuki.

urzgdzenie moze by¢ obstugiwane przez dzieci w wieku powyzej
8 lat oraz przez osoby z ograniczonymi zdolnosciami fizycznymi,
sensorycznymi lub umystowymi lub osoby nieposiadajgce
wystarczajgcego doswiadczenia albo wiedzy, jesli osoby te pozostajg
pod nadzorem lub zostaty pouczone w zakresie bezpiecznej obstugi
urzgdzenia i sg Swiadome zwigzanych z tym zagrozen;

przed uruchomieniem automatyki upewnic¢ sige, ze w poblizu nie
znajdujg sie zadne osoby;

przed przystgpieniem do czynnosci czyszczenia i konserwacji auto-
matyki, odtgczy¢ jg od sieci elektrycznej;

nalezy zachowa¢ szczegolng uwage, aby unikng¢ zgniecenia
porj{medzy elementem ruchomym a otaczajgcymi go elementami
statymi;

Dzieci powinny pozostawa¢ pod opiekg dorostych, co wykluczy
mozliwos$¢ niewtasciwej obstugi urzgdzenia.

urzgdzenie nie moze by¢ wykorzystywane do obstugi bramy auto-
matycznej, w ktérg wbudowane jest przejscie dla pieszych.

A UWAGA!

Sprawdza¢ okresowo konstrukcje pod katem utraty wywazenia,
oznak zuzycia mechanicznego, uszkodzenia przewodow,
sprezyn lub czesci podporowych.

Nie uzywagé, jezeli jest to konieczne naprawy lub regulacji.

A UWAGA!

Material, z ktorego zostatlo wykonane opakowanie wszystkich
elementow  uktadu automatyki, nalezy zutylizowac,
przestrzegajac miejscowych przepiséw prawa w tym zakresie.
KEY AUTOMATION zastrzega sobie prawo do modyfikowania
niniejszej instrukcji w razie takiej potrzeby. Wersja aktualna, i/
lub nowsze wersje instrukcji znajduja sie na stronie interneto-

wej www.keyautomation.it
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2 - OMOWIENIE PRODUKTU

7

wagowych podanych w tabeli specyfikacji technicznych.
Zabrania sie uzycia motoreduktoréw do zastosowan innych niz
wskazane powyzej.

2.1 - Opis produktu

Motoreduktory RAY sg przeznaczone do instalacji w systemach
automatyki do bram skrzydtowych.

Motoreduktory RAY zostaty zaprojektowane i zbudowane w celu
montazu na skrzydtach bram z uwzglednieniem ograniczen

4

2.2 - Model i dane techniczne

Kod Opis

RAY?2524 Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dtugosci 3 m i wadze 150 kg, 24 Vdc

RAY4024E Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dlugosci 4 m i wadze 300 kg o encoder, 24 Vdc

RAY40 Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dtugosci 4 m i wadze 300 kg, 230 Vac

RAY40110 Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dtugosci 4 m i wadze 300 kg, 110 Vac

RAY?2224 Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dtugosci 3 m i wadze 150 kg, 24 Vdc

RAY4024R Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dtugosci 4 m i wadze 150 Kg, 24 Vdc, samonawrotny

RAY3024F Motoreduktor do skrzydet bram o maksymalnej dtugosci 3 m i wadze 150 kg, 24 Vdc o encoder
DANE TECHNICZNE = 1 o o504 RAV024 | RAY40 | RAY40110  RAY2224  RAY4024R = RAY3024F
Predkosc¢ 2,6 cm/s 1,5 cm/s 1,6 cm/s 1,6 cm/s 2,6 cm/s 3 cm/s 3,8 cm/s
Sita pchania di spinta 1500 N 2000 N 2000 N 2000 N 1500 N 1000 N 1000 N
Cykl pracy 80% 80% 40% 40% 80% 80% 50%

<ZE Czas otwarcia 90 ° 18-25* 20-25* 20-25* 25 sec 18-25* 15-20* 10-15*

(N_) Posuw uzyteczny 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm 415 mm

> Centralne Dowo6dztwo 14AB 14AB2 CT202 CT202V120 | CT202 24 14AB2 14AB2F

am| Dostawa 24 Vdc 24 Vdc 230 Vac 110 Vac 24 Vdc 24 Vdc 24 \VVdc

8 Pobér 35A 5A 1,2A 22A 35A 5A 5A

= Moc silnika 85 W 120 W 280 W 280 W 85 W 120 W 120 W

=4 Kondensator - - 8 uF 20 uF - - -

O Zabezpieczenie termiczne - - 150 °C 150 °C - - -

;E Wbudowane $wiatto si si - - - si si

T8 Stopien ochrony P44 1P44 P44 IP44 IP44 P44 1P44

(>__> Wymiary (L - P - H) 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104 | 844-100-104

E mm mm mm mm mm mm mm

DN Waga 6 Kg 8 Kg 8 Kg 8 Kg 6 Kg 8 Kg 8 Kg
Temperatura robocza -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C -20°+55°C
Poziom emisji hatasu < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A) < 70dB(A)

*przy standardowych wymiarach montazowych

3 - KONTROLE WSTEPNE

- Skontrolowaé, czy reczne przesuwanie bramy lub drzwi przebiega
ptynnie i czy brak jest odcinkéw o zwiekszonym tarciu oraz czy nie
ma niebezpieczenstwa wykolejenia sie skrzydta

Przed zainstalowaniem produktu nalezy:
- Skontrolowaé, czy brama lub drzwi nadajg sie¢ do automatyzacji

- Skontrolowa¢, czy brama lub drzwi sg w réwnowadze i czy przy
pozostawieniu ich w dowolnej pozycji, pozostajg w bezruchu

- Waga i wymiary bramy lub drzwi muszg zawierac sie w
maksymalnych granicach zastosowania wskazanych na Rys.2

- Sprawdzi¢, czy linia elektryczna, do ktdrej bedzie podtaczony
produkt, jest wyposazona w odpowiednie uziemienie
zabezpieczajgce i czy jest chroniona przez wytgcznik
magnetotermiczny i wytgcznik réznicowoprgdowy

- Skontrolowa¢ obecnos¢ i solidno$¢ mechanicznych ogranicznikéw
bezpieczenstwa bramy lub drzwi

- Sprawdzi¢, czy miejsce zamocowania produktu nie jest miejscem
podatnym na zalanie.

— Sie¢ zasilajgcy instalacje nalezy wyposazy¢ w urzadzenie
roztgczajgce o takiej odlegtosci rozwarcia stykow, ktéra umozliwi
catkowite roztgczenie w warunkach okreslonych dla kategorii
przepiec Ill.

- Warunki podwyzszonej kwasowosci lub zasolenia oraz bliskos¢
zrodet ciepta moga powodowacé usterki w pracy produktu

- W ekstremalnych warunkach klimatycznych (takich jak na przyktad
$nieg, 16d, nagta zmiana temperatury, wysokie temperatury) moze
doj$¢ do wzmozonego tarcia i tym samym sita potrzebna do
poruszania skrzydta oraz poczgtkowa moc rozruchowa mogg byc¢
wigksze niz w normalnych warunkach.

- Sprawdzi¢, czy wszystkie materiaty uzyte do instalacji sg zgodne z
obowigzujgcymi przepisami
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4 - INSTALACJA PRODUKTU

4.1 - Instalacja

7

A UWAGA'!

Instalator musi sprawdzi¢, czy zakres temperatur podany na
jednostce jest odpowiedni do miejsca, w ktérym ma by¢ ona
zainstalowana.

A UWAGA'!

System automatyki musi by¢ bezwzglednie wyposazony w liste
krawedziowg w celu ochrony przed potencjalnym zgnieceniem
rak i nég, zgodnie z wymogami zawartymi w normie EN 13241-1.

A UWAGA'!

Brama powinna by¢é wyposazona w ograniczniki krancowe
na uzytek otwierania i zamykania, zapobiegajace wybiegowi
bramy.

Przed rozpoczeciem instalacji, nalezy sprawdzi¢, czy produkt nie
jest uszkodzony i czy wszystkie jego komponenty znajdujg sie w
opakowaniu (Rys.3).

Sprawdzi¢ réwniez, czy strefa mocowania motoreduktora ma odpo-
wiednie rozmiary dla danych wymiaréw gabarytowych (rys. 1).

Sprawdzi¢ kat otwarcia, zapewniany przez punkty mocowania
uchwytéw mocujgcych na uzytek otwierania do wewnatrz, w oparciu
o wykres na rys. 4. W przypadku otwierania na zewnatrz wzorowac
sie na wykresie na rys. 4.1.

Na rys.6 przedstawiono tytutem przyktadu typowy sposéb instalaciji:

Motoreduktory (1)

Fotokomorki (2)

Stupki do fotokomérek (3)

Lampa sygnalizacyjna z wbudowang anteng (4)
Przetgcznik kluczykowy lub klawiatura cyfrowa (5)
Centrala sterujgca (6)

Listwa krawedziowa (7)

4.2 - Montaz uchwytu mocujacego tylnego, otwieranie w kierunku do wewnatrz /

Potozenie, w ktérym mocowana jest obejma tylna, nalezy okresli¢ na
podstawie wykresu (Rys.4).

Wazne: w najlepszych rozwigzaniach instalacyjnych wartosci “A” i
“B” (Rys.4) sg do siebie maksymalnie zblizone (l.0.=linia optymalna).
Wyznaczy¢ znaleziong wysokosé C i, zaznaczy¢ pozioma linie, ktéra
wskazuje warto$¢ wysokosci B(*), jak w przyktadzie na rys.4b; punkt
skrzyzowania z linig “l.0.” (linia optymalna) wyznaczy warto$¢ mak-
symalnego kata otwarcia. Z tego punktu zaznaczy¢ pionowa linie jak
w przykfadzie na rys.4b, aby wyznaczy¢ wartos¢ wysokosci A.

Jezeli znaleziony kat nie odpowiada wymaganiom, nalezy dostoso-
wac wysokos¢ A i ewentualnie wysokos¢ B, tak aby byty podobne.
(*) Zaleca sig nie uzywac¢ wartosci wysokosci B pod linig “l.s.”.

W razie potrzeby, nalezy przecig¢ obejme tylng (Rys.7) tak, aby
uzyska¢ warto$¢ “B”, a nastepnie przyspawac jg do obejmy
mocujgcej do muru.

Na koniec nalezy przymocowac obejme mocujgcg do muru przy
spawanie, uzyciu $rub lub kotkéw rozporowych (niedostarczonych
na wysposazeniu).

4.3 - Montaz uchwytu mocujacego przedniego, otwieranie w kierunku do wewnatrz

7

Obejme przednig nalezy przymocowac do skrzydta bramy zgodnie z

wartoscig “E” w tabeli 1 (Rys.5).

Uwagi: jesli montuje sie réwniez ogranicznik zamykania, nalezy

zmniejszy¢ wartosé “E” o0 40 mm.

Obejme przednig nalezy zamocowa¢ na tej samej wysokosci co
obejma tylna (Rys.8).

4.4 - Montaz uchwytu mocujacego tylnego, otwieranie w kierunku na zewnatrz J/

W przypadku otwierania na zewnatrz wymagany jest element do-
datkowy EXRB. Ustali¢ wymiar ,C1”. W przypadku gdy wymiar ,C1”
jest mniejszy lub rowny 130 mm, patrz rys. 5.1A. W przypadku, gdy
jest wiekszy niz 130 mm, patrz rys. 5.1B.

Aby okreslic wymiar ,B1”, wykresli¢ linie pozioma, wychodzgcg z

wartosci wymiaru ,C1” (rys. 4.1); punkt przeciecia pol na wykresie
wyznacza mozliwe warto$ci wymiaru ,A1”.

Po umocowaniu uchwytu mocujgcego tylnego do muru, umocowac
uchwyty w opcji EXRB, zgodnie ze wskazaniami na rys. 5.1A lub
rys. 5.1B.

4.5 - Montaz uchwytu mocujacego przedniego, otwieranie w kierunku na zewnatrz

7

Uchwyt przedni nalezy umocowac¢ do skrzydta w oparciu o wymiar
LE1” (tab.2, rys.5.1), na tej samej wysokosci, na jakiej znajduje sie

uchwyt tylny (rys. 8).
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4.6 - Instalacja motoreduktora

7

Otworzy¢ drzwiczki urzgdzenia odblokowujgcego i odkreci¢ 2 Sruby
mocujgce pokrywe tylng (Rys. 9A).

Zdja¢ pokrywe tylng, przesuwajac jg najpierw lekko do tytu (Rys. 9A)
Przytozy¢ motoreduktor do obejmy tylnej i wtozy¢ Srube mocujgca
(Rys.9B).

Wprowadzi¢ sworzen obejmy przesuwu w tuleje obejmy przedniej
i zamocowac go przy uzyciu $ruby i podktadki dostarczonych na
wyposazeniu (Rys.9C).

Dokreci¢ za pomocg nakretki i podktadki, nie wywierajgc nadmier-
nej sity, Srubg wczesniej zamontowanego uchwytu tylnego (rys. 9D).

4.7 - Polaczenia elektryczne

7

Poluzowac przepust kablowy i wprowadzi¢ kabel zasilajacy
(Rys.13).

Przytaczy¢ przewody kabla zasilajgcego do tabliczki zaciskowej
zgodnie ze schematem elektrycznym z (Rys.14/14a).
Przykreci¢ przepust kablowy.

Zamontowac pokrywe gorna, przesuwajac jg wczesniej
nieznacznie w przod.
Otworzy¢ drzwiczki i przykreci¢ 2 $ruby mocujgce pokrywe tylng.

4.8 - Regulacja mechanicznego ogranicznika ruchu w otwieraniu /

Odblokowa¢ motoreduktor (Rys.11).

Poluzowac srube ogranicznika mechanicznego, tak aby ogranicz-
nik mogt sie przesuwac.

Otworzy¢ recznie skrzydto do zgdanego miejsca.

Przesuna¢ ogranicznik do sworznia obejmy przesuwu i przymoco-
wacé go przy uzyciu $ruby (Rys.12).

W przypadku, gdy konieczna jest regulacja réwniez
mechanicznego ogranicznika zamykania (opcjonalna), nalezy
powtorzyé te samg procedure, przesuwajgc recznie skrzydto w
zgdane miejsce zamykania.

N.B. Dtugo$¢ przebiegu uzytkowego zmniejsza sie 0 40 mm dla
kazdego zamontowanego wytgcznika krancowego.

4.9 - Wymiana diod led - 24 Vdc

7

Odtaczy¢ zasilanie elektryczne.

Przy uzyciu srubokreta odkreci¢ $srube dolng (Rys.15a).
Wyija¢ przestone i zdjg¢ tasme led (Rys.15a).

Odtgczyé tacznik (Rys.15b).

Przytagczy¢ nowg tasme led i zatozy¢ jg na przestone.
Wprowadzi¢ przestone, wktadajgc jako pierwsza strone z
uszczelka, a nastepnie zamocowac jg Sruba.

5 - PROBA TECHNICZNA | WPROWADZENIE DO UZYTKU

Procedura testowania instalacji musi zosta¢ przeprowadzona przez
wykwalifikowanego technika. Zadaniem technika jest
przeprowadzenie prob przewidzianych przepisami dla istniejgcego

ryzyka, ustalajgc zgodnos¢ instalacji z obowigzujgcymi normami, a
szczegolnie z normg EN 12445, okreslajgcg metody prob dla
systemow automatyki drzwi i bram.

5.1 Préba techniczna

4

Wszystkie komponenty instalacji muszg zosta¢ poddane prébie
technicznej, zgodnie z procedurami okreslonymi w instrukcjach
obstugi

Skontrolowag, czy przestrzegane sg zalecenia Rozdziatu 1 —
Zalecenia dotyczgce bezpieczehstwa

Skontrolowa¢, czy po odblokowaniu systemu automatyki brama lub
drzwi moga poruszac sie bez przeszkdd, czy sg w rownowadze i czy
pozostajg w bezruchu przy zatrzymaniu ich w dowolnym potozeniu

Skontrolowa¢ prawidtowe dziatanie wszystkich podtgczonych
urzadzen (fotokomorek, listew zabezpieczajgcych, przyciskow
awaryjnych i innych), przeprowadzajgc proby otwierania,
zamykania i zatrzymywania bramy lub drzwi za pomoca
podfgczonych urzgdzen sterowania (nadajnikow, przyciskow,
przetacznikow)

Zmierzy¢ site uderzenia, zgodnie z postanowieniami normy
EN12445, regulujgc funkcje predkosci, site silnika i zwalnianie
centrali, a w przypadku, gdy pomiary nie okazg sie zadowalajace,
kontynuowac regulacje, az do znalezienia prawidtowych ustawien

5.2 Wprowadzenie do uzytku

4

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku préby wszystkich (a nie tylko
niektérych) urzadzen bedacych czescig instalacji, mozna wprowa-
dzi¢ produkt do uzytku

Konieczne jest utworzenie i przechowywanie przez 10 lat doku-
mentacji technicznej instalacji, ktéra musi zawiera¢ schemat elek-
tryczny, rysunek lub zdjecie instalacji, analize ryzyka i zastosowane
rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta odnosnie wszystkich
podigczonych urzgdzen, instrukcje obstugi kazdego urzgdzenia i
plan konserwacji instalacji

Na bramie lub drzwiach nalezy zamocowa¢ tabliczke z danymi sys-
temu automatyki, imieniem i nazwiskiem osoby odpowiedzialnej za
wprowadzenie do uzytku, numer seryjny, rok produkcji i oznaczenie

CE.

Zamocowac tabliczke okreslajgcg czynnosci konieczne do
recznego odblokowania instalacji

Przygotowac¢ i dostarczy¢ uzytkownikowi koncowemu deklaracje
zgodnosci, instrukcje i zalecenia na temat uzytkowania kierowane
do uzytkownika koncowego oraz plan konserwacji instalacji
Upewni¢ sie, czy uzytkownik zrozumiat sposob prawidtowego
dziatania systemu automatyki w trybie automatycznym, recznym i
awaryjnym.

Nalezy poinformowac uzytkownika koncowego, rowniez na pismie,
o istniejgcych niebezpieczenstwach i zagrozeniach
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IT - Peso massimo dell’ anta del cancello

EN - Maximum weight of the gate door

DE - Maximales Gewicht des Torfliigels

ES - Peso maximo de la puerta de la cancela
FR - Poids maximum du battant du portail
PT - Peso maximo do painel do portao

PL - Waga maksymalna skrzydta bramy

m
IT - Lunghezza massima dell’ anta del cancello
EN - Maximum length of the gate door

DE - Maximale Lange des Torfliigels

ES - Longitud maxima de la puerta de la cancela
FR - Longueur maximum du battant du portail
PT - Comprimento maximo do painel do portao
PL - Dlugosé maksymalna skrzydta bramy

=
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Fig.

4. IT - Grafico angolo di apertura verso I'interno
EN - Inward opening angle graph
DE - Grafische Darstellung: Offnungswinkel nach innen
ES - Grafico angulo de apertura hacia el interior

FR - Schéma angle d’ouverture vers I'intérieur
PT - Grafico do angulo de abertura para dentro
PL - Wykres dla kata rozwarcia w przypadku otwierania do wewnatrz

B CB

l.o.
IT - linea ottimale consigliata

EN - “A” and “B” quotes representation
DE - Darstellung der Werte “A” und “B”
ES - Representacioén cuotas “A” y “B”

230 EN - optimal line recommended
220 DE - optimale linie empfohlen
210 ES - mejor linea posible recomendado
200 FR - ligne optimale suggéré
190 PT - linha ideal recomenda
180 PL - linia optymalna zaleca
170 100+110
160 Nota: valori senza finecorsa meccanici di
150 l.o apertura e chiusura.
140 " Note: values without mechanical limit
130 ) ) X
120 switches for opening and closing.
110 Hinweis: Werte ohne mechanische
100 > 170 > Endschalter beim Offnen und SchlieBen:
% Nota: valores sin final de carrera mecanicos
80 de apertura y cierre.
70 v Remarque : valeurs sans butée mécaniques
60 ls. ls. d’ouverture et fermeture.
50 hofirecommended Nota: valores sem fim de curso mecéanico
40 values area de abfertura e fgchamento. )
0-30 Uwagi: wartosci bez mechanicznych

100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 A 170 A ogranicznikéw otwierania i zamykania.
Fig. 5 IT - Rappresentazione quote “A” e “B” FR - Représentation hauteurs « A » et « B »

PT - Quotas de representacao “A” e “B”
PL - Przedstawienie wartosci “A” i “B”

EN

DE

PL

IT A=distanza tra 'asse della cerniera e I asse del foro del fissaggio posteriore.

E= distanza tra I'asse della cerniera e I’ asse del foro del fissaggio anteriore.

A= distance between the hinge axis and the axis of the hole for the
rear mounting.

E= distance between the hinge axis and the axis of the hole for the front

mounting.

A= Entfernung zwischen der Achse des Scharniers und der Achse der
hinteren Befestigungsbohrung.

E= Entfernung zwischen der Achse des Scharniers und der Achse der
vorderen Befestigungsbohrung.

posterior.

ES A= distancia entre el eje de la bisagra y el eje del agujero de la fijacion

E= distancia entre el eje de la bisagra y el eje del agujero de la fijacién anterior.

FR A = distance entre I'axe de la charniéere et 'axe du trou de fixation arriere.

E = distance entre I'axe de la charniére et I'axe du trou de fixation avant.

da montagem.

E= distancia entre o pino da dobradiga e o eixo do furo na parte anterior da

montagem.
A= odlegto$¢ migdzy osig zawiasu a osig otworu mocowania tylnego.
E= odlegto$¢ migdzy osig zawiasu a osig otworu mocowania przednieg

PT A= distancia entre o pino da dobradica e o eixo do furo na parte posterior

0.

Tab.1 A E
A E
100 | 650 Y i
110 | 640 | 19 T% TT
120 | 630 | B -
130 | 620 ;f Vo 0
140 [ 610 A
150 | 600 R
160 | 590 L
170 | 580 Cg
180 | 570 (O Ly
190 560 Lo
200 | 550 Lo
210 | 540 o
220 | 530 Lo
230 | 520 Pyl

Fig. 4.1 IT - Grafico angolo di apertura verso I'esterno

EN - Outward opening angle graph

DE - Grafische Darstellung: Offnungswinkel nach auBen

ES - Gréfico angulo de apertura hacia el exterior

FR - Schéma angle d’ouverture vers I’extérieur
PT - Grafico do angulo de abertura para fora
PL - Wykres dla kata rozwarcia w przypadku otwierania na zewnatrz

C1

560
570
580
590
600
610
480
490
500
510
520
530
540
550
560
570

B1

160
150
140
130
120
110
180
170
160
150
140
130
120
110
100

9%

100° + 110°

580

80

I SCHEMA 2

(C>130mm)

SCHEMA 1 (C<130mm)

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 S0 100 110 120 130 140 150

A

NOTA: valori senza finecorsa meccanici di REMARQUE: valeurs sans butée mécaniques
apertura e chiusura. d’ouverture et fermeture.

| valori possono variare in base alle dimensioni Les valeurs peuvent varier en fonction de la
reali della colonna. taille réelle de la colonne.

NOTE: values without mechanical limit NOTA: valores sem fim de curso mecanico
switches for opening and closing. de abertura e fechamento.

Values may vary depending on the real dimen- Os valores podem variar consoante as
sions of the column. dimensdes reais da coluna.

HINWEIS: Werte ohne mechanische UWAGI: warto$ci bez mechanicznych
Endschalter beim Offnen und SchlieRen. ogranicznikéw otwierania i zamykania.

Die Werte kénnen sich je nach den reellen Warto$ci mogg zmieniac sie w zaleznosci od
Abmessungen der Standséule andern. rzeczywistych wymiaréw kolumny.

NOTA: valores sin final de carrera mecanicos
de apertura y cierre.

Los valores pueden variar en funcion de las
dimensiones reales de la columna.
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EN - Typical Installation
DE - Typische Installation
ES - Instalacion tipica

PT - Instalacgao tipica

PL - Typowy sposoéb instalacji

Fig. 5.1 IT - Rappresentazione quote “A” e “B” FR - Représentation hauteurs « A » et « B »
EN - “A” and “B” quotes representation PT - Quotas de representacao “A” e “B”
DE - Darstellung der Werte “A” und “B” PL - Przedstawienie wartosci “A” i “B”
ES - Representacion cuotas “A” y “B”
IT A=distanza tra I'asse della cerniera e I’ asse del foro del fissaggio posteriore. C E Tab.2
E= distanza tra I'asse della cerniera e I’ asse del foro del fissaggio anteriore. >190 560
EN A= distance between the hinge axis and the axis of the hole for the =
rear mounting. m | 180 570
E= distance between the hinge axis and the axis of the hole for the front - 170 580
mounting. ) . 0 160 590
DE A= Entfernung zwischen der Achse des Scharniers und der Achse der K=z 150 600
hinteren Befestigungsbohrung. e
E= Entfernung zwischen der Achse des Scharniers und der Achse der 140 610
vorderen Befestigungsbohrung. 130 480
ES A= distancia entre el eje de la bisagra y el eje del agujero de la fijacion 120 490
posterior.
E= distancia entre el eje de la bisagra y el eje del agujero de la fijacion anterior. 110 500
FR A = distance entre I'axe de la charniere et I'axe du trou de fixation arriére. < 100 510
E = distance entre I'axe de la charniére et I'axe du trou de fixation avant. - 90 520
PT A= distancia entre o pino da dobradica e o eixo do furo na parte posterior 1o} 80 530
da montagem. o)) 70 540
E= distancia entre o pino da dobradica e o eixo do furo na parte anterior da [
montagem. 60 550
PL A= odlegto$¢ migedzy osig zawiasu a osig otworu mocowania tylnego.
E= odlegto$¢ miedzy osig zawiasu a osig otworu mocowania przedniego.
A [
A
C1
B1 ™~ C1 B1I
Y Y
- E1 - Fig.5.1B
Fig. 6 IT - Installazione tipica FR - Installation type

_.\5 .
[]6 yd | [rd
g —Ez
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&
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Fig. 7 IT - Taglio staffa posteriore FR - Coupe du chevron arriére
EN - Cutting the rear bracket PT - Tamanho suporte posterior
DE - Schneiden des hinteren Biigels PL - Przecigcie obejmy tylnej
ES - Corte estribo posterior

Fig. 8 IT - Fissaggio staffa anteriore FR - Fixation du chevron avant
EN - Attaching the front bracket PT - Fixacao suporte anterior
DE - Befestigung des vorderen Biigels PL - Mocowanie obejmy przedniej

ES - Fijacion del estribo anterior

i

[Fig. 9 IT - Fissaggio motoriduttore e staffa posteriore FR - Fixation du motoréducteur et du chevron arriére
EN - Securing the gear motor and rear bracket PT - Fixagcdo motorredutor e suporte posterior

DE - Befestigung des Getriebemotors und des hinteren Biigels PL - Mocowanie motoreduktora i obejmy tylnej

ES - Fijacion motorreductor y estribo posterior
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Fig. 10 IT - Fissaggio motoriduttore e staffa anteriore

FR - Fixation du motoréducteur et du chevron avant
EN - Securing the gear motor and rear bracket

PT - Fixagdo motorredutor e suporte posterior
DE - Befestigung des Getriebemotors und des vorderen Biigels PL - Mocowanie motoreduktora i obejmy przedniej
ES - Fijacion motorreductor y estribo posterior

Fig. 11 IT - Sblocco del motoriduttore FR - Déblocage du motoréducteur
EN - Gearmotor release PT - Desbloqueio do motorredutor
DE - Entriegeln des Getriebemotors PL - Odblokowanie motoreduktora
ES - Desbloqueo del motorreductor

Fig. 12 IT - Regolazione fine corsa meccanico

FR - Réglage de la butée mécanique
EN - Setting of the mechanical limit switch PT - Regulagem fim de curso mecéanico
DE - Einstellen des mechanischen Endanschlags PL - Regulacja ogranicznika mechanicznego
ES - Regulacion final de carrera mecanico
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Fig. 13-14 IT - Connessioni elettriche
EN - Power connections

DE - Elektrische Anschliisse
ES - Conexiones eléctricas

FR - Branchements électriques
PT - Conexoées eléctricas
PL - Potaczenia elektryczne

24 Vdc

LED MOTOR

230 Vac
110 Vac

RAY40 / RAY40110

g d I
N s 5
()
MOTOR

RAY4024E / RAY4024R / RAY3024F

>0 DDDD D

EN - only 24 Vdc
DE - nur 24 Vdc
ES - solo 24 Vdc

PT -s6 24 Vdc
PL - tylko 24 Vdc

FR - seulement 24 Vdc

[T zZ w
S 4 > & z = =
LED = ENCODER MOTOR
Fig. 15 IT - Sostituzione led FR - Remplacement des DEL
EN - Replacement of the leds PT - Substitui¢ao led
DE - Auswechseln der Led PL - Wymiana diod led
ES - Sustitucion de las luces led
IT - solo 24 Vdc
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7 - DECLARATION OF CONFORMITY

DICHIARAZIONE DI INCORPORAZIONE DI QUASI-MACCHINA
DECLARATION OF INCORPORATION OF PARTLY COMPLETED MACHINERY

Il sottoscritto Nicola Michelin, Amministratore Delegato dell’azienda
The undersigned Nicola Michelin, General Manager of the company

Key Automation srl, Via Alessandro Volta, 30 - 30020 Noventa di Piave (VE) — ITALIA

dichiara che il prodotto tipo:
declares that the product type:

RAY
Motoriduttore elettromeccanico a pistone per cancelli battenti
Electromechanical piston for swing gates

Models:
Models:

RAY2524, RAY2224, RAY4024E, RAY3024F, RAY4024ER
RAY40, RAY40110

E’ conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie:
Is in conformity with the following community (EC) regulations:

Direttiva macchine / Machinery Directive 2006/42/EC

Direttiva compatibilita elettromagnetica / EMC Directive 2014/30/EU
Direttiva bassa tensione / Low voltage Directive 2014/35/EU
Direttiva radiofrequenza / RED Directive 2014/53/EU

Direttiva RoHS / RoHS Directive 2011/65/UE

Secondo quanto previsto dalle seguenti norme armonizzate:
In accordance with the following harmonized standards regulations:

ETSI EN 301489-3:2013, ETSI EN 301489-1:2011

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + A2:2013
EN 61000-3-2:2014, EN 61000-3-3:2013

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EN 60335-1:2012 + Al + Al1; EN 60335-2-103:2015

EN 55014-1:2006 + Al + A2; EN 55014-2:2015

EN 62233:2008

Dichiara che la documentazione tecnica pertinente al prodotto & stata redatta conformemente a quanto previsto dalla
direttiva 2006/42/CE Allegato VII parte B e verra fornita a fronte di una richiesta adeguatamente motivata dalle

autorita nazionali.

Declares that the technical documentation is compiled in accordance with the directive 2006/42/EC Annex VII part B

and will be transmitted in response to a reasoned request by the national authorities.

Dichiara altresi che non & consentita la messa in servizio del prodotto finché la macchina, in cui il prodotto &

incorporato, non sia stata dichiarata conforme alla direttiva 2006/42/CE.

He also declares that is not allowed to use the above mentioned product until the machine, in which this product is

incorporated, has been identified and declared in conformity with the regulation 2006/42/EC.
Noventa di Piave (VE), 21/02/17
Amministratore Delegato

General Manager
Nicola Michelin

Key Automation S.r.l.

Via A. Volta, 30

30020 Noventa di Piave (VE)

P.IVA 03627650264 C.F. 03627650264
info@keyautomation.it

Y

WY,
Capitale sociale 154.000,00 i.v. B A %
Reg. Imprese di Venezia 03627650264 S 5 2
REA VE 326953 :/// TUVRheinland \\5

% S
2. &
“970504%"

Organizzazione con sistema di gestione certificato
1SO 9001:2008

www.keyautomation.it
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